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Manual da Série FST200 
 

  
1. Prefácio 
Agradecemos por escolher a série FST200 de alto desempenho, simples de operar e conectar. 
A operação real deste produto em certas condições pode ser significativamente diferente da teoria. 
Devido à produção em massa, eles também podem ser ligeiramente diferentes. Por favor, consulte o 
produto real. 
Por favor, preste atenção ao cuidado, uso e manutenção diária deste produto. Mantenha-se seguro e 
evite danos. 
Se tiver alguma dúvida, entre em contato com a nossa empresa ou agente no devido tempo. 
Atenderemos você de todo coração. 
 
2. Descrição da Nomenclatura 

 
(FST200 -> 2S/3G) 

Nome Marca Descrição Detalhes 

Série de acionamento 
AC 

1 FST200 Nome da série 

Nível de voltagem 2 Nível de voltagem 2S: Faixa de 220V monofásica: -15% 
~20% 
4T: Faixa trifásica de 380V: -15 ~20% 

Potência adaptável 3 Potência de motor 
adaptável  

0.4KW~15KW 

 
MODELO: FST200-25-0.75G                           --------------  
ENTRADA: AC 1PH 220V 50/60Hz 8.2A          -------------- 
SAÍDA: AC 3PH 220V (0~3200Hz]4.0A            -------------- 
                                                                          -------------- 

 
 

Modelo de 
Unidade AC 

Capacidade de 
Energia (kVA) 

Corrente de 
Entrada (A) 

Corrente de Saída 
(A) 

Motor Adaptável 
(kW) 

Entrada monofásica de 220V e saída trifásica 0-3200Hz 

FST200+2S-0.4G 0.7 6.5 2.1 0.4 

FST200+2S-0.75G 1.5 8.2 4.0 0.75 

FST200+2S-1.5G 3.0 14.0 7.0 1.5 

FST200+2S-2.2G 4.0 23.0 9.6 2.2 

FST200+2S-4.0G 5.9 40.0 16.5 4.0 

FST200+2S-5.5G 8.9 55.0 20 5.5 

FST200+2S-7.5G 11 70.0 30 7.5 

Entrada trifásica de 38-V e saída trifásica de 0-3200Hz 

FST200+3T-0.75G 1.5 3.4 2.1 0.75 

FST200+3T-1.5G 3.0 5.0 3.8 1.5 

FST200+3T-2.2G 4.0 5.8 5.1 2.2 

FST200+3T-4.0G 5.9 10.5 9.0 4.0 

FST200+3T-5.5G 8.9 14.6 13.0 5.5 

FST200+3T-7.5G 11 19 17 7.5 

FST200+3T-11G 16 28 25 11 

FST200+3T-15G 21 35 32 15 
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Modelo 
Entrada 
Nominal 
Saída nominal 
Código de barras 



 
 
 



5. Especificações técnicas gerais 
 

Especificações elétricas 

Tensão de entrada Monofásico/tramásico 200- 240V, trifásico 380- 440V 

Frequência de entrada Flutuação +-10%, desequilíbrio <3% 

Tensão de saída 50/60Hz +- 5% 

Frequência de saída 0~3200Hz 

Desempenho 

Capacidade de sobrecarga 60s para 150% da corrente nominal, 10s para 180% da corrente 
nominal 

Controle de Frequência Controle vetorial sem sensor (SVC), controle VIF 

Modo de controle de comando Controle do painel de operação, controle do terminal, controle 
de comunicação 

Modo de controle de velocidade Configuração digital. Configuração analógica. Configuração de 
comunicações. 

Resoluções de controle de 

velocidade 

Configuração digital:0,01 Hz: Configuração analógica: 
frequência máxima x 0,1% 

Precisão de estabilidade de 

velocidade 

SVC: 10,5% 

Tempo de velocidade do toque SVC: 1:100 

Faixa de ajuste de velocidade SVC:<200ms 

Toque de inicialização SVC: 0,5Hz: 180% 

Precisão do controle de toque 15% 

Capacidade de aprendizagem de 

parâmetros motores 

Quando o alto toque é necessário no local, os primeiros 
parâmetros de entrada, como potência e corrente do motor, no 
grupo P1. Os parâmetros dinâmicos ou estáticos do motor 
podem ser definidos em p1-37. Após o auto-leaming, o toque 
de saída do motor e a capacidade de resposta serão mais 
fortes. 

Reinício do rastreamento de 

velocidade 

Esta máquina tem a capacidade de rastreamento da velocidade 
do motor de modo que a detecção de software simples, quando 
usada, recomenda inserir a potência nominal do motor e os 
parâmetros de corrente nominal primeiro. 

Funções individualizadas 

Terminal de E/S programável A função de terminal de entrada e saída pode ser editada 

Processo de regulação PID Módulo PID de processo integrado 

Função PLC simples Módulo PLC simples construído, que pode realizar 

temporização e saída de frequência em vários estágios 

Função de frequência de balanço 

têxtil 

Função de frequência de balanço têxtil embutida 

Função de controle de 

comprimento fixo 

Controle de comprimento fixo modular embutido 

Protocolo de comunicação MODBUS 

Funções de Proteção 
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Controle de velocidade perdida de 

sobretensão 

A tensão do barramento é controlada automaticamente para 

evitar falhas de sobretensão causadas pela geração de energia 

de desaceleração de grande carga de inércia 

Proteção automática de limitação 

de corrente 

A corrente de saída é automaticamente ilimitada para evitar 

falha de sobrecorrente de carga pesada, e a carga pesada tem 

o desempenho do limite de velocidade de sobrecorrente da 

escavadeira 

Proteção contra perda de fase de 

entrada e saída 

Detecção automática e função de alarme da perda de fase de 

saída 

Configuração de PID de processo 

e detecção de perda de feedback 

O PID do processo identifica automaticamente se o dado e o 

feedback são perdidos e a função de alarme de perda 

Proteção contra curto-circuito de 

saída 

Função de proteção eficaz do curto-circuito de saída para o solo 

Proteção de curto-circuito de fase 

para fase de saída 

Função de proteção efetiva de curto-circuito de fase para fase 

de saída 

Proteção contra 

superaquecimento de módulo 

Quando a carga é muito pesada, o ventilar está danificado ou o 

duto de ar de resfriamento está bloqueado, monitore em tempo 

real a temperatura do módulo para proteção do ponto quente 

Controle de temperatura de 

partida do ventilador 

O ventilador só gira quando o conversor de frequência está 

funcionando. Quando a temperatura estiver alta, o ventilador 

atrasará o desligamento. 

Recursos de E/S 

Fonte de alimentação analógica 

externa 

+10V, capacidade de carga 100mA, que é usada para fonte de 

alimentação analógica externa com proteção contra curto-

circuito 

Fonte de alimentação digital 

externa 

+24V. Capacidade de carga de 200mA 

Entrada analógica AI 1: Tensão 0-10V e Corrente 0-20mA podem ser definidas e 

selecionadas a forma de entrada pelo menu do software 

Saída analógica AOV:0-10VAOI:0-20mA, 4-20mA pode ser emitido através de 

configuração de parâmetros 

Entrada digital DI1-DI5. DIS pode ser pulso de alta velocidade, 0-50KHZ 

Saída digital Saída digital FM, saída de pulso de alta velocidade, 0-50KHZ 

Saida de relé TA/TB/TC: capacidade de contato 250 VAC/BA ou 30VDC/1A 

(Função de configuração de relé de tempo ligado-desligado) 

Operação e exibição 

Display LED LED de 5 dígitos 

Configuração de frequência/ frequência de saída/tensão de 
saída/corrente de saída/velocidade do motor/toque de 
saída/terminal de valor de comutação/parâmetro de 
status/parâmetro de menu de programação e código de falha, 
etc. 



Indicador 3 indicadores de unidade, 3 indicadores de status 

a Ambiente 

Temperatura ambiente -10ºC-+40ºC. Temperatura máxima 50ºC. A mudança da 

temperatura do ar é inferior a 0,5ºC/min 

Revalorizado para uso em 40-50 “C: revalorizado a corrente de 

saída em 2% cada um excede 1” C 

Temperatura de armazenamento -40ºC-+70ºC 

Ambiente de instalação Interior, evite a luz solar direta, poeira, gás corrosivo, gás 

combustível, névoa de óleo, vapor de água, gotejamento de 

água ou sal, etc. 

Altitude Abaixo de 1000 m (desclassificado para 1% para cada 100 m 

acima), máximo de 3000m 

Umidade Umidade relativa máxima 95%, sem condensação 

Vibração 3,5m/s2 a 2Hz-9Hz, 10m/s2 a 9Hz-200Hz (IEC60721-3-3) 

Nível IP Ip20 

Nível de poluição Classe 2 (poluição de poeira seca e não condutora 

 
6. Dimensões do teclado externo 
 

 
 

Marca do terminal Nome Descrição 

R.S. T Terminal de entrega de 

energia 

S.T: fonte de alimentação de entrada CA 

monofásica de 200V; 

R. S. T: fonte de alimentação trifásica de 

entrada de 380V CA 

P+. PB Terminal de conexão do 

resistor de freio 

Conecte-se ao resistor de frenagem 

U. V. W Saída VFD termina Conecte-se a um motor trifásico 

 
Terminal terrestre Terminal terrestre 
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Nota: Todos os inversores da série FST200 têm o mesmo método de fiação para o circuito de controle. A 
figura acima mostra o diagrama de fiação do inversor trifásico de 380V. O terminal representa o terminal 
do circuito principal, e o representa no terminal do circuito de controle. 
 

9. Descrição da função do terminal de controle 
 

Categoria Terminal/Símbolo Nome do terminal Descrição da função 

Poder/Suprimento +10V-GND Externo+10V 
Fortalecimento de 
energia 

Forneça fonte de alimentação de +10V para 
o exterior, a corrente máxima de saída: 
100mA (com proteção contra curto-circuito), 
geralmente usada como fonte de 
alimentação de trabalho do potenciômetro 
externo. 
Faixa de resistência do potenciômetro: 1kQ 
– 5k0 

+24V-GND Fonte de alimentação 
externa+24V 

Forneça fonte de alimentação de +24V para 
o exterior, geralmente usado como fonte de 
alimentação de trabalho de terminais de 
entrada e saída digitais e fonte de 
alimentação de sensor externo 
Maximumoutputpower:200mA 

Entrada Analógica AI1-GND Terminal de entrada 
analógica 1 

1. Faixa de entrada: DC OV-10V/0Ma-20Ma, 
determinada por P4-39. 
2. Impedância de entrada: 22k0 para 
entrada de tensão.5000 para entrada de 
corrente. 
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Saída analógica 

AOV-GND 

AOI-GND 

Saída analógica Faixa de tensão de entrada: OV-
10V 
Faixa de corrente de saída: 
OmA-20mA, 4-20mA (P5-23 
opcional) 

 

 

Entrada digital 

DI1-GND Entrada digital 1 1. Impedância de entrada: 1k0 
2. Faixa de tensão para entrada 
de nível: 5V-30V. Além das 
características de DI1 a DI4, DI5 
também podem ser usadas 
como um canal de entrada de 
pulso de alta velocidade e 
frequência mais alta 20lHz 

DI2-GND Entrada digital 2 

DIS-GND Entrada digital 3 

DI4-GND Entrada digital 4 

DI5-GND Terminal de entrada de 

pulso de alta velocidade 

 

 

Saída digital 

FM-GND Saída de pulso de alta 

velocidade 

Limitado pelo código de função 
P5-00 “seleção do modo de 
saída do terminal FM”, quando 
usado como saída de pulso de 
alta velocidade, a frequência 
máxima de 20kHz; quando 
usado como saída de coletor 
aberto, é o mesmo que a 
especificação do DO1. 

 

 

Saída de relé 

TA-TB-TC Saída de contado de relé Capacidade de unidade de 
contato; 
AC250V, 3A 
DC30V, 1A 
TA, TB: normalmente fechado 
TA, TC: normalmente aberto 

Sinal de comunicação A+ B- Comunicação RS-485 A+ é entrada positiva diferencial 
B- é entrada negativa diferencial 

 
10. Introduções de fiação do terminal de entrada de sinal 
 
Como os sinais de tensão analógica fraca são particularmente suscetíveis à interferência externa, os 
cabos blindados geralmente são necessários, e a distância de fiação deve ser o mais curto possível, 
não excedendo 20m. Em algumas ocasiões em que o sinal analógico é seriamente interferido, um 
capacitor de filtro ou um imã de ferrite deve ser adicionado no lado da fonte do sinal analógico. 
 
11. Tabela de resumo de parâmetros 
 

Código de 
função 

Nome Faixa de configuração Padrão de 
fábrica 

Endereço 

 
Parâmetros Básicos do Grupo PO 

 

P0-01 Modo de controle do 
motor 

0: Controle vetorial sem sensor de 
velocidade 
2: Controle V/F 

2 61441 

P0-02 Seleção de origem de 
comando 

0: Canal de comando do painel (LED 
desligado) 
1: Canal de comando do terminal 
2: Canal de comando de comunicação 
(LED fashing) 

0 61442 

P0-03 Seleção de fonte de 
frequência principal 

0: Configuração digital (frequência preset 
P0-08, UP/DO WN pode ser modificado, 
sem memória quando desligado) 
1: Configuração digital (frequência de 
ajuste 
P0-08, UP/DOWN pode ser modificado. 

3 61443 



Sem memória quando desligado) 
2: Al1 
3: Potenciômetro local Al2 
4: Potenciômetro de teclado externo Al3 
5: Configuração de pulso HDI (DIS) 
6: Instrução em várias etapas 
7: PLC Simples 

8：PID 

9: Comunicação dada 

P0-04 Seleção de fonte de 
frequência auxiliar Y 

O mesmo que PO-03 (seleção da mesma 
frequência principal) 

0 61444 

P0-05 Fonte de frequência Y 
quando a seleção de 
faixa sobreposta 

O: em relação à frequência máxima 
1: Em relação à frequência de busca 

0 61445 

P0-06 Fonte de frequência Y 
Alcance 

0%150% 100% 61446 

P0-07 Seleção do método de 
superposição da fonte 
de frequência 

Bit: seleção de fonte de frequência 
Fonte de frequência principal x 
1: Operação primária e secundária (o 
modo de operação é determinado por dez 
dígitos) 
2: Alternando entre a fonte de frequência 
primária X e a fonte de frequência 
secundária y 
3: Alternando entre a fonte de frequência 
primária X e os resultados da operação 
primária e secundária 
4: Alternando entre a fonte de frequência 
secundária y e os resultados da operação 
primária e secundária 
Dez bits: relação de operação primária e 
secundária de frequência 
O primário + secundário 
1: Primário-secundário 
2: Valor máximo de ambos 
3. Valor mínimo de ambos 
4. primário x secundário 

00 61447 

P0-08 Frequência predefina 0,00Hz Frequência máxima (P0-10) 50.00Hz 61448 

P0-09 Direção da operação O: mesma direção 1: direção oposta 0 61449 

P0-10 Frequência máxima 50.00Hz~320.00Hz(P0-22=2) 
50.0Hz~3200.0Hz(P0-22=1) 

50.00Hz 
50.0Hz 

61450 

P0-11 Frequência limite 
superior de busca 

Configuração 0:O0-12 
1: A1 
2: Potenciômetro AI2nativo 
3: A13 potenciador de teclado externo 
4: Configuração de pulso HDI 
5: Comunicação dada 

0 61451 

P0-12 Frequência limite 
superior 

Frequência limite inferior PD-14~ 
Frequência máxima P0-10 

50.00Hz 61452 

P0-13 Frequência limite 
superior compensação 

0,00Hz~frequência máxima P0-10 0.00Hz 61453 

P0-14 Frequência mais baixa Frequência limite superior de 0,00HzÕ0-
12 

0.00Hz 61454 

P0-15 Frequência do 
portador 

0,5kHz~16,0kHz Modelo é 
determinado 

61455 

P0-16 A frequência do 
transportador é 
ajustada com a 
temperatura 

0: Não 
1: Sim 

1 61456 



P0-17 Tempo de aceleração 
1 

0s~65000s(P0-19=0) 
0.00s~6500.0s(P0-19=1) 
0.00s~650.00s(P0-19=2) 

Modelo é 
determinado 

61457 

P0-18 Tempo de 
desaceleração 1 

61458 

P0-19 Aceleração e Unidade 
de tempo de 
desaceleração 

0:1 segundo 
1: 0.1 segundos 
2: 0.01 segundos 

1 61459 

P0-21 Frequência de 
deslocamento da fonte 
de frequência auxiliar 
quando sobreposta 

0.00Hz ~ frequência máxima P0-10 0.00Hz 61461 

P0-22 Resolução de 
comando de 
frequência 

1~0.1Hz 2:0.01Hz 2 61462 

P0-23 Memória de parada de 
frequência de 
configuração digital 

0: sem memória 
1: memória 

1 61463 

P0-24 Reserva - 1 61464 

P0-25 Frequência de 
referência de tempo 
de aceleração e 
desaceleração 

0: Frequência máxima (p0-10) 
1: Definição de frequência 

0 61465 

P0-26 Comando de 
frequência 
Referência PARA 
CIMA/PARA BAIXO 
durante a operação 

0: Frequência de execução 
1: Definir frequência 

0 61466 

P0-27 Fonte de comando 
fonte de frequência do 
pacote 

Bit: comando do painel de operação 
vinculando a seleção da fonte de 
frequência 
0: sem vinculação 
1: frequência de conjunto digital 
2: AI 
3: potenciômetro local AI2 
4: potenciômetro externo do teclado AIS 
Dez bits: vinculação de comando de 
terminal 

0000 61467 

 
Parâmetros do motor do grupo P1 

 

P1:00 Seleção do tipo de 
motor 

0: Motor assíncrono comum 
1: Motor assíncrono de frequência variável 

0 61696 

P1:01 Potência nominal do 
motor 

0.1~1000KW Modelo é 
determinado 

61697 

P1:02 Tensão nominal do 
motor 

1~380V Modelo é 
determinado 

61698 

P1:03 Corrente nominal do 
motor 

0.01~100A Modelo é 
determinado 

61699 

P1:04 Frequência nominal do 
motor 

0.01Hz~Frequência máxima Modelo é 
determinado 

61700 

P1:05 Velocidade nominal do 
motor 

1~65535rpm Modelo é 
determinado 

61701 

P1:10 Corrente sem carga do 
motor assíncrono 

0.01~P1-03 Parâmetros 
de ajuste 

61706 

Código de 
função 

Nome Faixa de configuração Fábrica 
padrão 

Endereço 

P1-37 Seleção de ajuste 0: sem operação 
1: ajuste estático do motor assíncrono 
2: ajuste completo do motor assíncrono 

0 61733 



3: ainda sintonizando 2 

 
Parâmetros do vetor do grupo P2 

 

P2-00 Loop de velocidade 
proporcional 
Ganho 1 

1~100 30 61952 

P2-01 Tempo integral do ciclo 
de velocidade 1 

0.01~10.00s 0.50s 61953 

P2-02 Frequência de 
comutação 1 

0.00~P2-05 5.00Hz 61954 

P2-03 Ganho proporcional de 
loop de velocidade 2 

1~100 20 61955 

P2-04 Tempo integral do loop 
de velocidade 2 

0.01s-10.00s 1.00s 61956 

P2-05 Frequência de 
comutação 2 

P2-02-frequência máxima 10.00Hz 61957 

P2-06 Ganho de 
deslizamento de 
controle vetorial 

50-200% 150% 61958 

P2-07 Constante de tempo 
do filtro de loop de 
velocidade 

0.000-0.100s 0.000s 61959 

P2-08 Ganho de 
superexcitação de 
controle vetorial 

0-200 64 61960 

P2-09 Fonte de limite 
superior de toque no 
modo de controle de 
velocidade 

0: configuração do código de função P2-
10 
1: AI1 
2: AI2 
3: potenciômetro do teclado 
4: configuração do pulso PULSE 
5: comunicação dada 
6: MIN(AI1.AI2) 
7: MAX (AI1.AI2) A escala completa de 
opções 1-7 corresponde a P2-10 

0 61961 

P2-10 Configuração digital 
do limite superior de 
toque sob o modo de 
controle de velocidade 

0.0%~200.0% 150% 61962 

P2-13 Ganho proporcional de 
ajuste de excitação 

0~60000 2000 61965 

P2-14 Ajuste de excitação 
Ganho integral 

0~60000 1300 61966 

P2-15 Ganho proporcional de 
ajuste de toque 

0~60000 2000 61967 

P2-16 Ganho integral de 
ajuste de toque 

0~60000 1300 61968 

P2-17 Ciclo de velocidade 
integral 
Propriedades  

Separação integra de bits 
0: inválido 
1: válido 

0 61969 

 
Parâmetros de controle do grupo P3 VIE 

 

P3-00 Configuração da curva 
VIF 

0: VIF Linear 
1: Multiponto V/F 
2: Quadrado V/F 
3: 1,2 potência V/F 
4: 1,4 potência V/F 

0 62208 



6: 1,6 potência V/F 
8: 1,8 potência V/F 
 

P3-01 Impulso de toque 0,0%: (impulso de toque automático) Modelo é 
determinado 

62209 

P3-02 Frequência de corte 
de aumento de toque 

0.1~30.0% 50.00Hz 62210 

P3-03 Ponto de frequência 
V/F multiponto 1 

0.00Hz ~ Frequência máxima 0.00Hz 62211 

P3-04 Tenso V/F Multiponto 
Ponto 1 

0.0%~100.0% 0.0% 62212 

P3-05 Ponto de frequência 
VIF multiponto 2 

P3-03~P3-07 0.00Hz 62213 

P3-06 Tensão V/F Multiponto 
Ponto 2 

0.0%~100.0% 0.0% 62214 

P3-07 Ponto de frequência 
V/F multiponto 3 

P3-05~motor rated Frequency (P1-04) 0.00Hz 62215 

P3-08 Tensão V/F Multiponto 
Ponto 3 

0.0%~100.0% 0.0% 62216 

P3-09 Ganho de 
compensação de 
deslizamento V/F 

0.0%~200.0% 0.0% 62217 

P3-10 
P3-11 

Ganho de excitação 
excessiva V/F 
Ganho de excitação 
excessiva V/F 

0~200 
 
0~100 

64 
Modelo é 

determinado 

62218 
 

62219 

 
Terminais de entrada do grupo P4 

 

P4-00 Seleção de função de 
terminal DI1 

0: sem função 
1: Rotação para frente (FWD) 
2: Operação reversa (REV) 
3: Controle de corrida de três fios 
4: Corrida para frente (FJOG) 
5: Reverse Jog (RJOG) 
6: Terminal UP 
7: Terminal DOWN 
8: Estacionamento gratuito 
9: Redefinição de falhas (RESET) 
10: executar pausa 
11: Falha externa normalmente abre a 
entrada 
12: Terminal de comando multissegmento 
1 
13: Terminal de comando multissegmento 
2 
14: Terminal de comando multissegmento 
3 
15: Terminal de comando multissegmento 
4 
16: Terminal de seleção de tempo de 
aceleração e desaceleração 1 
17: Terminal de seleção de tempo de 
aceleração e desaceleração 2 
18: Comutação de fonte de frequência 
19: CONFIGURAÇÃO UP/DOWN limpa 
(terminal/teclados) 
20: Executando o terminal de comutação 
de comando 1 
21:Aceleração e desaceleração 

1 62464 

P4-01 Seleção da função de 
terminal DI2 

2 62465 

P4-02 Seleção de função de 
terminal DI3 

4 62466 

P4-03 Seleção de função de 
terminal DI4 

9 62467 



Proibição 
22: Pausa PID 
23: Redefinição do status do PLC 
24: Pausa de frequência de balanço 
25: Entrada do contador 
26: Redefinição do contador 
27: Entrada de contagem de comprimento 
28: Redefinição de comprimento 
29: Controle de torque proibido 
30: Entrada de frequência de pulso HDI 
(DIS) 
31: Reservado 
32 Frenagem CC imediata 
33: Falha externa normalmente fechada 
na entrada 
34:Ativar modificação de frequência 
35: Inversão da direção de ação PID 
36: Terminal de estacionamento externo 1 
37:Executando o terminal de comutação 
de comando 2 
38: Pausa integral PID 
39: Alterne entre a fonte de frequência X e 
a frequência predefinida 
40: Alterne entre a fonte de frequência Y e 
a frequência predefinida 
43: Comutação de parâmetros PID 

P4-04 Função terminal DI5 
seleção 

44: Falha definida pelo usuário 1 
45: Falha definida pelo usuário 2 
46: Controle de velocidade/controle de 
torque 
Trocando 
47: Parada de emergência 
48: Terminal de estacionamento externo 2 
49: Desaceleração da frenagem CC 
50: Este tempo de execução está liberado 

12 62468 

P4-10 Tempo do filtro DI 0.000~1.000s 0.010s 62474 

P4-11 Comando do terminal 
método 

0: Dois fios tipo 1 
1: Dois fios tipo 2 
2: Três fios tipo 1 
3: Três fios tipo 2 

0 62475 

P4-12 Terminal PARA 
CIMA/PARA BAIXO 
Taxa de conversão de 
mudança 

0.001Hz/s~65.535Hz/s 1.00Hz/s 62476 

P4-13 AI curva 1 entrada 
mínima 

0.00V~P4-15 0.00V 62477 

P4-14 AI curva 1 
configuração 
correspondente de 
entrada mínima 

-100.0%~+100.0% 0.0% 62478 

P4-15 AI curva 1 de entrada 
máxima 

P4-13~+10.00V 10.00V 62479 

P4-16 AI curva 1 
configuração 
correspondente de 
entrada máxima 

-100.0%~+100.0% 100.0% 62480 
 

P4-17 AI 1 tempo de filtro 0.00s~10.00s 0.10s 62481 

P4-18 Entrada mínima de 
curva AI 2 

0.00V~P4-20 0.00V 62482 



P4-19 AI curva 2 
configuração 
correspondente de 
entrada mínima 

-100.0%~+100.0% 0.0% 62483 

P4-20 AI curva 2 entrada 
máxima 

P4-18~+10.00V 10.00V 62484 

P4-21 AI curva 2 entradas 
máxima 
correspondente 
Ajuste 

-100.0%~+100.0% 100.0% 62485 

P4-22 Tempo de filtro AI2 0.00s~10.00s 0.10s 62486 

P4-23 AI curva 3 mínimo 
entrada 

0.00V~P4-25 0.00V 62487 

P4-24 AI curva 3 mínimo 
entrada da 
configuração 
correspondente 

-100.0%~+100.0% 10.00V 62488 

P4-25 AI curva 3 entrada 
máxima 

P4-23~+10.00V 10.00V 62489 

P4-26 AI curva 3 
configuração 
correspondente de 
entrada máxima 

-100.0%~+100.0% 100.0% 62490 

P4-27 Tempo de filtro A13 0.00s~10.00s 0.10s 62491 

P4-28 Entrada mínima de 
pulso HDI 

0.00kHz~P4-30 0.00kHz 62492 

P4-29 Configuração 
correspondente de 
entrada mínima de 
pulso HDI 

-100.0%~+100.0% 0.0% 62493 

P4-30 Entrada máxima de 
pulso HDI 

P4-28~50.00kHz 50.00kHz 62494 

P4-31 Configuração 
correspondente de 
entrada máxima de 
pulso HDI 

-1000.0%~+100.0% 100.0% 62495 

P4-32  0.00s~10.00s 0.10s 62496 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 
 
 
 
 
 
 



 



 
 



 



 
 



 



 



 



 
 
 



 
 
 
 



 



 
 
 
 



 
 



 



 



 
 



 



 



 


