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Manual da Série FST200

1. Prefacio

Agradecemos por escolher a série FST200 de alto desempenho, simples de operar e conectar.

A operacéo real deste produto em certas condi¢gdes pode ser significativamente diferente da teoria.
Devido a produgdo em massa, eles também podem ser ligeiramente diferentes. Por favor, consulte o
produto real.

Por favor, preste aten¢do ao cuidado, uso e manutencao diaria deste produto. Mantenha-se seguro e
evite danos.

Se tiver alguma duavida, entre em contato com a nossa empresa ou agente no devido tempo.
Atenderemos vocé de todo coragao.

2. Descrigao da Nomenclatura

(FST200 -> 2S/3G)

Nome Marca Descrigao Detalhes
Série de acionamento 1 FST200 Nome da série
AC
Nivel de voltagem 2 Nivel de voltagem 2S: Faixa de 220V monofasica: -15%
~20%
4T: Faixa trifasica de 380V: -15 ~20%
Poténcia adaptavel 3 Poténcia de motor | 0.4KW~15KW
adaptavel
MODELO: FST200-25-0.75G ~ —eeeceecemeee Modelo
ENTRADA: AC 1PH 220V 50/60Hz 8.2A  ——---emmemmmv Entrada
SAIDA: AC 3PH 220V (0~3200Hz]4.0A  —---emmmmmmme- Nominal
-------------- Saida nominal
TLTGE LTI LRI EUVET Cédigo de barras
s BARIRaOa0D: MADE [N CHIN&
Sherzhen FETeystem technalogy Co. Lid.
Modelo de | Capacidade de Corrente de Corrente de Saida Motor Adaptavel
Unidade AC Energia (kVA) Entrada (A) (A) (kW)
Entrada monofasica de 220V e saida trifasica 0-3200Hz
FST200+2S-0.4G 0.7 6.5 2.1 0.4
FST200+2S-0.75G 1.5 8.2 4.0 0.75
FST200+2S-1.5G 3.0 14.0 7.0 1.5
FST200+2S-2.2G 4.0 23.0 9.6 2.2
FST200+2S-4.0G 5.9 40.0 16.5 4.0
FST200+2S-5.5G 8.9 55.0 20 5.5
FST200+2S-7.5G 11 70.0 30 7.5
Entrada trifasica de 38-V e saida trifasica de 0-3200Hz
FST200+3T-0.75G 1.5 34 2.1 0.75
FST200+3T-1.5G 3.0 5.0 3.8 1.5
FST200+3T-2.2G 4.0 5.8 5.1 2.2
FST200+3T-4.0G 5.9 10.5 9.0 4.0
FST200+3T-5.5G 8.9 14.6 13.0 5.5
FST200+3T-7.5G 11 19 17 7.5
FST200+3T-11G 16 28 25 11
FST200+3T-15G 21 35 32 15
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3. Desenho de esbogo do produto
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FST200-25-0.4G ~VT200-25-2.2G & VT200-47-0.75G ~ VT200-47-2.2G

W H D W1 H1 ad
85mm 142mm 116mm 73mm 130mm 5mm
FST200-4T7-4G & FST200-4T-5.5G
W H D W1 H1 ad
95.5mm 180mm 120mm 83mm 168mm S5mm
FST200-47-7.5G ~FST200-4T-15G & FST200-2S-4.0G ~FST200-25-7.5G
w H D wi1 H1 ad
106.5mm 240.5mm 150mm 96mm 230mm Smm

4. Descrigao do Teclado

RUNLOC F/R:
Ingdicagor ce exibigho de status

Area de exnigde

Pode exibir a fregudncia ce ajuste Frequancia de exercugio
3 cada paramelrs que define o valor @ o conteddo nermal

Poce exibir status

@0 Inversor,

respeciivamente. —— 3l RND oMz

—p | FRO . . o . aV
Tecla Shift
Chave do programa —@ @ R Executs a tecla:
Chave de modificagao numarica Presslone para execuiar
@ @ © —
Pressiane uma VEZ pra parar
Potenciémetro do teciado:

Quanco a freguéncia & gennida
coma keyboard potenclador ao

controle para oblter re

gueéncias potentes

12 Alleme entre comandos de leclade e
comandos remolos

2. Comutagao para renta @ para ras

3. Corrlaa para frente

P02

Chave de confirmagao
Tecl 2 de selegdo multifuncionals:




5. Especificagdes técnicas gerais

Especificagoes elétricas

Tensao de entrada

Monofasico/tramasico 200- 240V, trifasico 380- 440V

Frequéncia de entrada

Flutuagéo +-10%, desequilibrio <3%

Tensao de saida

50/60Hz +- 5%

Frequéncia de saida

0~3200Hz

Desempenho

Capacidade de sobrecarga

60s para 150% da corrente nominal, 10s para 180% da corrente
nominal

Controle de Frequéncia

Controle vetorial sem sensor (SVC), controle VIF

Modo de controle de comando

Controle do painel de operagéo, controle do terminal, controle
de comunicagao

Modo de controle de velocidade

Configuragéao digital. Configuragdo analdgica. Configuragéo de
comunicacgdes.

Resolugdbes de controle de

Configuragdo digital:0,01 Hz:

frequéncia maxima x 0,1%

Configuracdo analdgica:

velocidade

Precisdo de estabilidade de | SVC: 10,5%
velocidade

Tempo de velocidade do toque SVC: 1:100

Faixa de ajuste de velocidade SVC:<200ms
Toque de inicializagéo SVC: 0,5Hz: 180%
Precis&o do controle de toque 15%

Capacidade de aprendizagem de

parametros motores

Quando o alto toque é necessario no local, os primeiros
parametros de entrada, como poténcia e corrente do motor, no
grupo P1. Os parémetros dinamicos ou estaticos do motor
podem ser definidos em p1-37. Apos o auto-leaming, o toque
de saida do motor e a capacidade de resposta serdo mais
fortes.

Reinicio do rastreamento de

velocidade

Esta maquina tem a capacidade de rastreamento da velocidade
do motor de modo que a detecgao de software simples, quando
usada, recomenda inserir a poténcia nominal do motor e os
parametros de corrente nominal primeiro.

Fungodes individualizadas

Terminal de E/S programavel

Afungao de terminal de entrada e saida pode ser editada

Processo de regulagédo PID

Moédulo PID de processo integrado

Fungao PLC simples

Moédulo PLC

temporizagéo e saida de frequéncia em varios estagios

simples construido, que pode realizar

Fungao de frequéncia de balango

téxtil

Fungao de frequéncia de balango téxtil embutida

Funcao de controle de

comprimento fixo

Controle de comprimento fixo modular embutido

Protocolo de comunicagao

MODBUS

Fungoes de Protecao
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Controle de velocidade perdida de

sobretensao

A tensao do barramento é controlada automaticamente para
evitar falhas de sobretensdo causadas pela geragéo de energia

de desaceleracao de grande carga de inércia

Protecdo automatica de limitagcao

de corrente

A corrente de saida é automaticamente ilimitada para evitar
falha de sobrecorrente de carga pesada, e a carga pesada tem
o desempenho do limite de velocidade de sobrecorrente da

escavadeira

Protecdo contra perda de fase de

entrada e saida

Deteccao automatica e fungao de alarme da perda de fase de

saida

Configuragao de PID de processo

e deteccado de perda de feedback

O PID do processo identifica automaticamente se o dado e o

feedback sao perdidos e a funcdo de alarme de perda

Protegdo contra curto-circuito de

saida

Funcao de protegao eficaz do curto-circuito de saida para o solo

Protecao de curto-circuito de fase

para fase de saida

Funcéo de protegéo efetiva de curto-circuito de fase para fase
de saida

Protecao contra

superaquecimento de médulo

Quando a carga é muito pesada, o ventilar esta danificado ou o
duto de ar de resfriamento esta bloqueado, monitore em tempo

real a temperatura do modulo para protegao do ponto quente

de

partida do ventilador

Controle temperatura de

O ventilador sé gira quando o conversor de frequéncia esta
funcionando. Quando a temperatura estiver alta, o ventilador

atrasara o desligamento.

Recursos de E/S

Fonte de alimentacdo analdgica

externa

+10V, capacidade de carga 100mA, que € usada para fonte de
alimentagdo analdgica externa com protegado contra curto-

circuito

Fonte de alimentacdo digital

externa

+24V. Capacidade de carga de 200mA

Entrada analdgica

Al 1: Tensao 0-10V e Corrente 0-20mA podem ser definidas e

selecionadas a forma de entrada pelo menu do software

Saida analdgica

AOV:0-10VAOI:0-20mA, 4-20mA pode ser emitido através de

configuracao de parametros

Entrada digital

DI1-DI5. DIS pode ser pulso de alta velocidade, 0-50KHZ

Saida digital

Saida digital FM, saida de pulso de alta velocidade, 0-50KHZ

Saida de relé

\/TB/TC: capacidade de contato 250 VAC/BA ou 30VDC/1A

ungao de configuragéo de relé de tempo ligado-desligado)

Operagao e exibicao

Display LED

LED de 5 digitos

Configuracdo de frequéncia/ frequéncia de saida/tensdo de
saida/corrente de saida/velocidade do motor/toque de
saida/terminal de valor de comutagdo/parametro de
status/parametro de menu de programagao e codigo de falha,

etc.




Indicador

3 indicadores de unidade, 3 indicadores de status

Ambiente

Temperatura ambiente

-10°C-+40°C. Temperatura maxima 50°C. A mudanca da

temperatura do ar é inferior a 0,5°C/min

Revalorizado para uso em 40-50 “C: revalorizado a corrente de

saida em 2% cada um excede 1” C

Temperatura de armazenamento

-40°C-+70°C

Ambiente de instalacao

Interior, evite a luz solar direta, poeira, gas corrosivo, gas
combustivel, névoa de o6leo, vapor de agua, gotejamento de

agua ou sal, etc.

Altitude Abaixo de 1000 m (desclassificado para 1% para cada 100 m
acima), maximo de 3000m

Umidade Umidade relativa maxima 95%, sem condensagéo

Vibragao 3,5m/s2 a 2Hz-9Hz, 10m/s2 a 9Hz-200Hz (IEC60721-3-3)

Nivel IP Ip20

Nivel de poluigao

Classe 2 (poluigao de poeira seca e ndo condutora

6. Dimensoes do teclado externo
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Marca do terminal Nome Descrigao
RS. T Terminal de entrega de | S.T: fonte de alimentacdo de entrada CA
energia monofasica de 200V,
R. S. T: fonte de alimentagido trifasica de
entrada de 380V CA
P+. PB Terminal de conexdo do | Conecte-se ao resistor de frenagem
resistor de freio
u.v.w Saida VFD termina Conecte-se a um motor trifasico
& Terminal terrestre Terminal terrestre
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8. Fiagao do circuito de controle do inversor
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Nota: Todos os inversores da série FST200 tém o mesmo método de fiagdo para o circuito de controle. A
figura acima mostra o diagrama de fiagdo do inversor trifasico de 380V. O terminal representa o terminal
do circuito principal, e o representa no terminal do circuito de controle.

9. Descrigao da fungao do terminal de controle

Categoria Terminal/Simbolo | Nome do terminal Descrigao da fungao
Poder/Suprimento | +10V-GND Externo+10V Forneca fonte de alimentagao de +10V para
Fortalecimento de | o exterior, a corrente maxima de saida:
energia 100mA (com protegdo contra curto-circuito),
geralmente usada como fonte de
alimentagao de trabalho do potencidémetro
externo.
Faixa de resisténcia do potencidmetro: 1kQ
— 5k0
+24V-GND Fonte de alimentagédo | Fornega fonte de alimentagao de +24V para
externa+24V o exterior, geralmente usado como fonte de
alimentagdo de trabalho de terminais de
entrada e saida digitais e fonte de
alimentagao de sensor externo
Maximumoutputpower:200mA
Entrada Analdgica | Al1-GND Terminal de entrada | 1. Faixa de entrada: DC OV-10V/0Ma-20Ma,
analdgica 1 determinada por P4-39.

2. Impedéancia de entrada: 22k0 para
entrada de tensdo0.5000 para entrada de
corrente.
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Saida analdgica

AOV-GND
AOI-GND

Saida analogica

Faixa de tensio de entrada: OV-
10V

Faixa de corrente de saida:
OmA-20mA, 4-20mA (P5-23
opcional)

DIM1-GND

Entrada digital 1

DI2-GND

Entrada digital 2

Entrada digital

DIS-GND

Entrada digital 3

DI4-GND

Entrada digital 4

DI5-GND

Terminal de entrada de

pulso de alta velocidade

1. Impedancia de entrada: 1k0
2. Faixa de tensao para entrada
de nivel: 5V-30V. Além das
caracteristicas de DI1 a DI4, DI5
também podem ser usadas
como um canal de entrada de
pulso de alta velocidade e
frequéncia mais alta 20IHz

Saida digital

FM-GND

Saida de pulso de alta

velocidade

Limitado pelo codigo de fungéo
P5-00 “selecdo do modo de
saida do terminal FM”, quando
usado como saida de pulso de
alta velocidade, a frequéncia
maxima de 20kHz; quando
usado como saida de coletor
aberto, € o mesmo que a
especificagdo do DO1.

Saida de relé

TA-TB-TC

Saida de contado de relé

Capacidade de unidade de
contato;

AC250V, 3A

DC30V, 1A

TA, TB: normalmente fechado
TA, TC: normalmente aberto

Sinal de comunicagdo

A+ B-

Comunicagdo RS-485

A+ é entrada positiva diferencial
B- é entrada negativa diferencial

10. Introdugdes de fiagdo do terminal de entrada de sinal

Como os sinais de tensio analdgica fraca sédo particularmente suscetiveis a interferéncia externa, os
cabos blindados geralmente sao necessarios, e a distancia de fiacdo deve ser o mais curto possivel,
ndo excedendo 20m. Em algumas ocasides em que o sinal analégico é seriamente interferido, um
capacitor de filtro ou um ima de ferrite deve ser adicionado no lado da fonte do sinal analdgico.

11. Tabela de resumo de parametros

Cédigo de Nome Faixa de configuragao Padriao de | Endereco
fungéao fabrica
Parametros Basicos do Grupo PO
P0-01 Modo de controle do | 0: Controle vetorial sem sensor de 2 61441
motor velocidade
2: Controle V/F
P0-02 Selegéo de origem de | 0: Canal de comando do painel (LED 0 61442
comando desligado)
1: Canal de comando do terminal
2: Canal de comando de comunicagao
(LED fashing)
P0-03 Selegdo de fonte de | 0: Configuragao digital (frequéncia preset 3 61443
frequéncia principal P0-08, UP/DO WN pode ser modificado,
sem memoria quando desligado)
1: Configuracdo digital (frequéncia de
ajuste
P0-08, UP/DOWN pode ser modificado.




Sem memodria quando desligado)

2: A1

3: Potencidémetro local Al2

4: Potenciémetro de teclado externo Al3
5: Configuragéo de pulso HDI (DIS)

6: Instru¢do em varias etapas

7: PLC Simples

8 : PID

9: Comunicacéao dada

P0-04 Selegdo de fonte de | O mesmo que PO-03 (sele¢do da mesma 0 61444
frequéncia auxiliar Y frequéncia principal)
P0-05 Fonte de frequéncia Y | O: em relacdo a frequéncia maxima 0 61445
quando a selegdo de | 1: Em relagdo a frequéncia de busca
faixa sobreposta
P0-06 Fonte de frequéncia Y | 0%150% 100% 61446
Alcance
P0-07 Selegédo do método de | Bit: selecido de fonte de frequéncia 00 61447
superposicdo da fonte | Fonte de frequéncia principal x
de frequéncia 1: Operagao primaria e secundaria (o
modo de operagéo é determinado por dez
digitos)
2: Alternando entre a fonte de frequéncia
primaria X e a fonte de frequéncia
secundaria y
3: Alternando entre a fonte de frequéncia
primaria X e os resultados da operagao
primaria e secundaria
4: Alternando entre a fonte de frequéncia
secundaria y e os resultados da operagao
primaria e secundaria
Dez bits: relagdo de operagéo primaria e
secundaria de frequéncia
O primario + secundario
1: Primario-secundario
2: Valor maximo de ambos
3. Valor minimo de ambos
4. primario x secundario
P0-08 Frequéncia predefina | 0,00Hz Frequéncia maxima (P0-10) 50.00Hz 61448
P0-09 Diregao da operagao O: mesma diregao 1: diregdo oposta 0 61449
P0-10 Frequéncia maxima 50.00Hz~320.00Hz(P0-22=2) 50.00Hz 61450
50.0Hz~3200.0Hz(P0-22=1) 50.0Hz
PO-11 Frequéncia limite | Configuragdo 0:00-12 0 61451
superior de busca 1: A1
2: Potenciémetro Al2nativo
3: A13 potenciador de teclado externo
4: Configuragéo de pulso HDI
5: Comunicagao dada
P0-12 Frequéncia limite | Frequéncia limite inferior PD-14~ 50.00Hz 61452
superior Frequéncia maxima P0-10
P0-13 Frequéncia limite | 0,00Hz~frequéncia maxima P0-10 0.00Hz 61453
superior compensagao
P0-14 Frequéncia mais baixa | Frequéncia limite superior de 0,00HzO0- 0.00Hz 61454
12
P0-15 Frequéncia do | 0,5kHz~16,0kHz Modelo é 61455
portador determinado
P0-16 A  frequéncia do | 0: Nao 1 61456
transportador € | 1: Sim

ajustada com a
temperatura




PO-17 Tempo de aceleragdo | 0s~65000s(P0-19=0) Modelo é 61457
1 0.00s~6500.0s(P0-19=1) determinado
P0-18 Tempo de | 0.00s~650.00s(P0-19=2) 61458
desaceleragao 1
P0-19 Aceleracdo e Unidade | 0:1 segundo 1 61459
de tempo de | 1: 0.1 segundos
desaceleragéo 2: 0.01 segundos
PO-21 Frequéncia de | 0.00Hz ~ frequéncia maxima P0-10 0.00Hz 61461
deslocamento da fonte
de frequéncia auxiliar
quando sobreposta
P0-22 Resolugao de | 1~0.1Hz 2:0.01Hz 2 61462
comando de
frequéncia
P0-23 Memoaria de parada de | 0: sem memoria 1 61463
frequéncia de | 1: memdria
configuracao digital
P0-24 Reserva - 1 61464
P0-25 Frequéncia de | 0: Frequéncia maxima (p0-10) 0 61465
referéncia de tempo | 1: Definicdo de frequéncia
de aceleragcdo e
desaceleracao
P0-26 Comando de | O0: Frequéncia de execugao 0 61466
frequéncia 1: Definir frequéncia
Referéncia PARA
CIMA/PARA  BAIXO
durante a operagéo
PO-27 Fonte de comando | Bit: comando do painel de operacdo 0000 61467
fonte de frequéncia do | vinculando a selecdo da fonte de
pacote frequéncia
0: sem vinculagao
1: frequéncia de conjunto digital
2: Al
3: potencidmetro local Al2
4: potenciébmetro externo do teclado AIS
Dez bits: vinculacdo de comando de
terminal
Parametros do motor do grupo P1
P1:00 Selegdo do tipo de | 0: Motor assincrono comum 0 61696
motor 1: Motor assincrono de frequéncia variavel
P1:01 Poténcia nominal do | 0.1~1000KW Modelo é 61697
motor determinado
P1:02 Tensdo nominal do | 1~380V Modelo é 61698
motor determinado
P1:03 Corrente nominal do | 0.01~100A Modelo é 61699
motor determinado
P1:04 Frequéncia nominal do | 0.01Hz~Frequéncia maxima Modelo & 61700
motor determinado
P1:05 Velocidade nominal do | 1~65535rpm Modelo é 61701
motor determinado
P1:10 Corrente sem cargado | 0.01~P1-03 Parametros 61706
motor assincrono de ajuste
Cédigo de Nome Faixa de configuragao Fabrica Endereco
funcao padrao
P1-37 Selegéo de ajuste 0: sem operacéao 0 61733

1: ajuste estatico do motor assincrono
2: ajuste completo do motor assincrono




| 3: ainda sintonizando 2

Parametros do vetor do grupo P2

P2-00 Loop de velocidade | 1~100 30 61952
proporcional
Ganho 1
P2-01 Tempo integral do ciclo | 0.01~10.00s 0.50s 61953
de velocidade 1
P2-02 Frequéncia de | 0.00~P2-05 5.00Hz 61954
comutacgéo 1
P2-03 Ganho proporcional de | 1~100 20 61955
loop de velocidade 2
P2-04 Tempo integral do loop | 0.01s-10.00s 1.00s 61956
de velocidade 2
P2-05 Frequéncia de | P2-02-frequéncia maxima 10.00Hz 61957
comutagao 2
P2-06 Ganho de | 50-200% 150% 61958
deslizamento de
controle vetorial
P2-07 Constante de tempo | 0.000-0.100s 0.000s 61959
do filtro de loop de
velocidade
P2-08 Ganho de | 0-200 64 61960
superexcitagdo de
controle vetorial
P2-09 Fonte de limite | 0: configuracdo do cédigo de fungédo P2- 0 61961
superior de toque no | 10
modo de controle de | 1: Al1
velocidade 2: AlI2
3: potencidémetro do teclado
4: configuracdo do pulso PULSE
5: comunicagao dada
6: MIN(AI1.AI2)
7: MAX (AI1.Al2) A escala completa de
opgdes 1-7 corresponde a P2-10
P2-10 Configuragdo  digital | 0.0%~200.0% 150% 61962
do limite superior de
toque sob o modo de
controle de velocidade
P2-13 Ganho proporcional de | 0~60000 2000 61965
ajuste de excitacdo
P2-14 Ajuste de excitagédo 0~60000 1300 61966
Ganho integral
P2-15 Ganho proporcional de | 0~60000 2000 61967
ajuste de toque
P2-16 Ganho integral de | 0~60000 1300 61968
ajuste de toque
P2-17 Ciclo de velocidade | Separacao integra de bits 0 61969
integral 0: invélido
Propriedades 1: valido
Parametros de controle do grupo P3 VIE
P3-00 Configuragao da curva | 0: VIF Linear 0 62208

VIF

1: Multiponto V/F
2: Quadrado V/F
3: 1,2 poténcia V/IF

4: 1,4 poténcia V/F




6: 1,6 poténcia V/F
8: 1,8 poténcia V/F
P3-01 Impulso de toque 0,0%: (impulso de toque automatico) Modelo & 62209
determinado
P3-02 Frequéncia de corte | 0.1~30.0% 50.00Hz 62210
de aumento de toque
P3-03 Ponto de frequéncia | 0.00Hz ~ Frequéncia maxima 0.00Hz 62211
V/F multiponto 1
P3-04 Tenso V/F Multiponto | 0.0%~100.0% 0.0% 62212
Ponto 1
P3-05 Ponto de frequéncia | P3-03~P3-07 0.00Hz 62213
VIF multiponto 2
P3-06 Tensao V/F Multiponto | 0.0%~100.0% 0.0% 62214
Ponto 2
P3-07 Ponto de frequéncia | P3-05~motor rated Frequency (P1-04) 0.00Hz 62215
V/F multiponto 3
P3-08 Tensao V/F Multiponto | 0.0%~100.0% 0.0% 62216
Ponto 3
P3-09 Ganho de | 0.0%~200.0% 0.0% 62217
compensagao de
deslizamento V/F
P3-10 Ganho de excitagdo | 0~200 64 62218
P3-11 excessiva V/F Modelo é
Ganho de excitacdo | 0~100 determinado 62219
excessiva V/F
Terminais de entrada do grupo P4
P4-00 Selecao de fungao de | 0: sem funcao 1 62464
terminal DI1 1: Rotacéo para frente (FWD)
P4-01 Selecao da fungdo de | 2: Operagdo reversa (REV) 2 62465
terminal DI2 3: Controle de corrida de trés fios
P4-02 Selecido de fungdo de | 4: Corrida para frente (FJOG) 4 62466
terminal DI3 5: Reverse Jog (RJOG)
P4-03 Selecéo de fungdo de | 6: Terminal UP 9 62467
terminal D14 7: Terminal DOWN
8: Estacionamento gratuito
9: Redefini¢cao de falhas (RESET)

10: executar pausa

11: Falha externa normalmente abre a
entrada

12: Terminal de comando multissegmento
1

13: Terminal de comando multissegmento
2

14: Terminal de comando multissegmento
3

15: Terminal de comando multissegmento
4

16: Terminal de selegdo de tempo de
aceleracédo e desaceleracao 1

17: Terminal de selegdo de tempo de
aceleragao e desaceleragao 2

18: Comutacéo de fonte de frequéncia

19: CONFIGURACAO UP/DOWN limpa
(terminal/teclados)

20: Executando o terminal de comutacéao
de comando 1

21:Aceleragao e desaceleragéo




Proibigcao

22: Pausa PID

23: Redefinigao do status do PLC

24: Pausa de frequéncia de balango

25: Entrada do contador

26: Redefinigdo do contador

27: Entrada de contagem de comprimento
28: Redefinigdo de comprimento

29: Controle de torque proibido

30: Entrada de frequéncia de pulso HDI
(DIS)

31: Reservado

32 Frenagem CC imediata

33: Falha externa normalmente fechada
na entrada

34:Ativar modificagdo de frequéncia

35: Inversao da diregado de agao PID

36: Terminal de estacionamento externo 1
37:Executando o terminal de comutacao
de comando 2

38: Pausa integral PID

39: Alterne entre a fonte de frequéncia X e
a frequéncia predefinida

40: Alterne entre a fonte de frequéncia Y e
a frequéncia predefinida

43: Comutagéo de paradmetros PID

P4-04 Fungédo terminal DI5 | 44: Falha definida pelo usuario 1 12 62468
selegéo 45: Falha definida pelo usuario 2
46: Controle de velocidade/controle de
torque
Trocando
47: Parada de emergéncia
48: Terminal de estacionamento externo 2
49: Desaceleracao da frenagem CC
50: Este tempo de execucéo esta liberado
P4-10 Tempo do filtro DI 0.000~1.000s 0.010s 62474
P4-11 Comando do terminal | 0: Dois fios tipo 1 0 62475
método 1: Dois fios tipo 2
2: Trés fios tipo 1
3: Trés fios tipo 2
P4-12 Terminal PARA | 0.001Hz/s~65.535Hz/s 1.00Hz/s 62476
CIMA/PARA BAIXO
Taxa de conversdo de
mudanca
P4-13 Al curva 1 entrada | 0.00V~P4-15 0.00v 62477
minima
P4-14 Al curva 1| -100.0%~+100.0% 0.0% 62478
configuragao
correspondente de
entrada minima
P4-15 Al curva 1 de entrada | P4-13~+10.00V 10.00V 62479
maxima
P4-16 Al curva 1| -100.0%~+100.0% 100.0% 62480
configuracgao
correspondente de
entrada maxima
P4-17 Al 1 tempo de filtro 0.00s~10.00s 0.10s 62481
P4-18 Entrada minima de | 0.00V~P4-20 0.00V 62482

curva Al 2




P4-19

Al curva 2
configuragao
correspondente de
entrada minima

-100.0%~+100.0%

0.0%

62483

P4-20

Al curva 2 entrada
maxima

P4-18~+10.00V

10.00V

62484

P4-21

Al curva 2 entradas
maxima
correspondente
Ajuste

-100.0%~+100.0%

100.0%

62485

P4-22

Tempo de filtro Al2

0.00s~10.00s

0.10s

62486

P4-23

Al curva 3 minimo
entrada

0.00V~P4-25

0.00v

62487

P4-24

Al curva 3 minimo
entrada da
configuracao
correspondente

-100.0%~+100.0%

10.00V

62488

P4-25

Al curva 3 entrada
maxima

P4-23~+10.00V

10.00V

62489

P4-26

Al curva 3
configuragao
correspondente de
entrada maxima

-100.0%~+100.0%

100.0%

62490

P4-27

Tempo de filtro A13

0.00s~10.00s

0.10s

62491

P4-28

Entrada minima de
pulso HDI

0.00kHz~P4-30

0.00kHz

62492

P4-29

Configuragao
correspondente de
entrada minima de
pulso HDI

-100.0%~+100.0%

0.0%

62493

P4-30

Entrada maxima de
pulso HDI

P4-28~50.00kHz

50.00kHz

62494

P4-31

Configuracao
correspondente de
entrada maxima de
pulso HDI

-1000.0%~+100.0%

100.0%

62495

P4-32

0.00s~10.00s

0.10s

62496




P4-33

Selecdo de curva Al

Selegdo de curva Bit Al

1: Curval(2pontes, P4-13 - P4.18)
3:Curved{2pontos, P4-23 - P4.28)

Cez digitos: Selecdo Al2curva, ¢ mesmo
que acima

Centésimo: Selecdo Al3curve, o mesmo
gue acima

321

62497

P4-34

Al abaixo da selecdo de
configuragiao de entrada
minima

Bits: Al 1 & mener do que a selecao de
configuragao de entrada minima

0: correspondente & configuragac minima
de entrada

1:0,0%

Dez digitos: Al2 & menor do que 3 selecio
minima de cenfiguracio de entrada, come
acima

Centésimo: Al2 € menor do que a selecio
minima de cenfiguracio de entrada, como
acimsa

000

62498

P4-35

Tempo de atrado DI

0.0s~3600.0s

0.0s

62499

P4-36

Tempo de atrade DI2

0.0s~3600.0s

0.0s

62500

P4-37

Tempo de atrado Di3

0.0s~3600.0s

0.0s

62501

P4-38

Selegdo de modo valido
de terminal 1

0 Alte ativo

1: Baixe ativo

Um lugar: D1
Lugar de dez: DI2
Centenas: DI3
Milhares: DI4
Cez mil: LIS

000

62502

P4-39

P5-00

Tensdo/corrente de entrada
Al1 selegdo

Selecdo do modo de saida
do terminal FM

0: Entrada de tensdo
1. Entrada atual

0: saida de pulsc (FMP)
1: saida do interrupter (FMR)

62503

62720

P5-01

Selegdo da funcdo de
saida do FMR

P5-02

Selegdo da funcdo de
relé da placa de controle
(TA-TB-TC)

0: Saida de pulso (FMP)

1. Saida de interruptor (FMR)

0: sem fungao

1: Rotacio para frente (FWD)

2. Operagao reversa (REV)

3: Controle de corrida de trés fios

4: Comida para frente (FJOG)

5. Reverse Jog (RJOG)

§: Terminal PARA CIMA 7: Terminal PARA
BAIXO

8: Estacionaments gratuito

0: Redefinicdo de falhas (RESET)

10 executar pausa

11: Ciclo do PLC concluido

12: G tempo de execucao acumulado chega
13: Umite de frequéncia

14: Torque limitado

15: Pronto para comrer

16: Al1 = AJ2

17: A frequéncia da limite supericr € atingida
18: A frequéncia de limite infericr € atingida
(relacionada a operagao)

19 Saida de status de subtensao

20: Cenfiguracdes de comunicagao

23: Executande em velecidade zero 2
(também saida Quando parado)

P13

62721

62722




P5-04

Reserva

24: O tempo de energia cumulativa chega
25 Saida FDT2 de detecsac de nivel de
frequéncia

28: Afrequéncia 1 chega a saida

27: A frequéncia 2 chega a saida

23: Acorrente 1 atings a saida

29: A corrente 2 atinge a saida

30 Saida de chegada cronometrada

31: Cverrun de entrada Al1 32: Queda

33: Cornda reversa

34 Estado atual zero

35: Temperatura do médulo alcangada

38: A corrente de saida excede o fimite

37: A frequéncia limite inferior € atingida

(a saida também é saida quando a magquina
® parada)

38: Saida de alarme (continuar funcicnando)
40: O tempo de execugio chegou

41: Saida de falha (¢ a falha da parada lwre @
nenhuma saida sob tens3o)

42 frequéncia 1 *= frequéncia de execugio
«= froquéncia 2

43 Frequéncia 12- Frequéncia de execugio
Frequéncia 3F 2

44: Frequéncia 1=-set frequéncia

K frequencia

45 Frequéncia 1y=definir irequéncia

»= froquéncia 2

62724

P5-06

Selegdo de funcdo de
salda FMP

P5-07

Selegdo de fungdo de
salda AO1

0: Frequéncia de execucio

1. defini frequéncia

2: Corrente de saida

3: Torque de saida

4: Forga de saida

5: Tensao de saida

§: entrada de pulsc HDI {100% corresponde
a 100.0khz)

7oA

8 A2

11: valor da contagem

12: Configuracdes de comunicagao

13: Velecidade de motor

14: Corrente de saida (100,0% corresponde
a 1000.0A)

15 Tensao de saida (100,0% corresponde
a 1000.0A)

18: Reservado

62726

62727

P5-09

Frequéncia maxima de
saida FMP

0.01kHz~50. 00kHz

50.00kHz

62729

P5-10

1 coeficients de poiarizagdo zerg

-100. 0%~+100.0%

0.0%

62730

P5-11

Ganho AD1

~10. 00~+10.00

1.00

62731

P5-17

Tempo de extensdo de
saida FMP

0.0s~3600.0s

0.0s

62737

P5-18

RELAY 1 atrasc no tempo
de dosagem

0.0s~3600.0s

0.0s

62738

P5-19

RELAY 1 atrasc no tempo
de desconexao

0.0s~3600.0s

0.0s

62739

P5-23

Selegdo de saida stual
A0

0:0~20mA
1:4~20mA

62743
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0 Inicie direta
P&-00 Aset000 Ticiar 1. Reinlcle do rastreaments ce velccidade 0 62976
2: Parfica pré-excitagio (motor assincrono CA)

0: Comece a parllr ¢a freguéncia de parada
o Moco ce rastreamentc de velockiace | 10 Comece a parllr de velodidade zera 0
P6-01 2° Comece a partir 03 freguéncia maxima 62977

P6-02 Yoo mate de merenom de veosdn 1~100 20 62978
p6_03 Froguinas & meco 0~p0-08 0.00HZ 62979
P6'04 Tenzo de evpond du hoguiiecs du inicn o.os~1m'os o'os 62980
PE-05 | Tt ™ Moo cotomm e | 0%~100% 0% | 62981
P6-06 | mwaimza ™1 0.0s~100.0s 00s | 62982
0: Aceleragho e cesaceleracao inear Io
Miods de wschernzio & dessicoieracin 18- cUrva de acelena © desaceleracda A
P6-07 =0 P v 2:5- aceleragao e oes?:ecera;ao da cu;nfa ] 0 62983
PB—OB A prepergis & lemso NS oo & can 8 0,0% (1m‘0%~P6m) 30.0% 62984
Ps_og A proporgie 3o tamgo ne brel Qe carve S 0.0% (100.0%96-08) 30.0% 62985
Ps_ 1 0 Mo de panede ? g:rs:::mm parar 0 62986
P6-11 ;a:‘moo frenagens CC Fraguindo ol 0.00Kz - Frequécia maxma 0.00Hz 62987
PB-12 FACA & rerapen sypenndumn panta | 0.0s~100.0s 0.0s 62988
P6-13 i 0%~100% 0% 62989
P6-14 Tl 8 i e 0.0s~100.0s 0.0s 62990
P6-15 e s 0%~100% 100% 62991

0. MF.K & Invalido

1 Aum;: entre © canal de comance :10 painel de
operagao @ o canal de comando remoto (canal
P7-01 Selegio de fung3o de fecia MFK | 56 camando do termminal o canal Ge comando de 2 63233
COMUNICAga)

2. Comutagdo para rente e para ras

3. Corrida para frente

4. Corrida reversa

0: Somente ne mode de operacdo do teclado, a ungde
P7- ' e parada da lecla STOP /RES ¢ valda 4

7-02 Punglu de fecla STOPIESET ™ |4 Em qualquer mado oo operagac, a lunglo de par 1 6323
da tecla STOPRES ¢ vallca
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P7-03

Display LED em execucde
Parametre 1

CO0O~FFFF

BIK0: Frequincla de execucda t (H2)

BIt01: Definir frequéncia (Hz)

BItZ. Tensdo ¢o barramento (V)

BIt03: Tensdo o2 salda (V)

BIt04; Comrente de salda (A)

BINS: Poténcia de salca (KW

BItOE: Torque de 53108 (%)

BIt7: Siatus ge entraca O!

BIt08: DO status de salda

BI0S: Al 1 tensdo (V)

BIt1D: Tensdo A2 V)

Tensao do potenciimetrs do painel 5I111.AI3 (V)
Bit12: valor de contagem

Bit14:Exibigdo de veiockiage de caregamento
BIt 15; Canfiguracao PID

001F

63235

P7-04

LED executando parametro
de exiicdo 2

0000 - FFFF
BILO: leecnack PID
BIt01° Estaglo PLC
BIt0Z: Frequéncla de pulso de enfrada HDI (KHZ)

0000

63236

P7-04

LED executando parametro
de exitigdo 2

BItO3: Frequéncla ce execucdo 2 (Hz)

BI04 Tempo de execuglo restante

BItOS: Tensao Al1 antes da corregao (V)

BIt06. Tensao A2 antes 0a correcao (V)

BItO7: Tensdo antes da coregdo do potenciomavo
Qo painel (V)

BI0E. Velscldade Inear

BI10%: Cument power-on imme (Hora) Bit10: Tempo
de execucao atual (Min)

Bit 1: Frequéncia de pulso de entrada HDI (Hz)
BIt12: Vaar ge configuragio e comunicagdo
BIt13 Velacidade de feedhack ¢o cadificader (42)
Bit14: Exicigdc X de frequéncia grincipal (Hz)
BIt15: Exitigao de frequéncia auxiliar Y (Hz)

0000

63236

P7-05

LED parando parametra
de exiicdo 2

0000 - FFFF

B0 Dennir recuéncla (H2)
BIt01: Tensdo o harramento (V)
B0z’ DI siatus de entrada

BIt03. DO status de salda

BI04 Toda a tensdo

BIS Tensdo Al2 (V)

BItO5. Tensdo o0 potenciometro do painel (V)
BIto07: valor ce contagem

BI®E: valor tangin

BItOS estagio FLC

BIt10: Wiocldade ae carregamenta
BIt11: Configuragac PID

BIt12: Frequéncla de puleo de entrada HDI (kH) (V)

63237

P7-06

Fator de exibigdo de velockiace
de carga

0.0001~6. 5000

1.0000

63238

P7-07

Temperatura do alssipader ce caked
feo moauie inversar

0.0C~100.0C

63239

P7-09

Velocidade g2 carregamento

0h~65535h

63241

P7-12

Exibem casas decimals

2.2 casas decimals
373 casas decimals

0.0 ponto decmal
1°1 ponta decimal

63244

P16




P7-13

Tempo de enargla acumuiado

0~65535h

63245

P7-14

Consumo de energia cumuiatvo

0-65535 graus

0.00Hz Frequéncia maxima

63246

P8-00 Fraquencia de comioa 6.00Hz 63488
P8-01 Tempo de ace{efal;ao a2 jogging 0. 0s~6500.0s 20.0s 63489
P8-02 Tempo de desaceieragio dejogona | 0, 0s~6500.0s 20.0s 63490
P8-03 Calge aceisracho 0. 0s~6500.0s wasex 63491
& asteminess |
P8-04 Tempo de desacelaragio 2 0. 0s~6500.0s \oae 63492
¢ determinece |
P8-05 Calde aceleracho 3 0. 0s~6500.0s Moo 63493
£ Getermineso
P8-06 Tempo de desaceisraglo 3 0. 0s~6500.0s m?mlwo 63494
P8-07 Tempo de aceieragdo 4 0. 0s~6500.0s :?::mmue_‘ 63495
P8-08 Tampo de desaceisragio & 0. 0s~8500.0s :‘:‘::mlm 63496
P8-09 Frequércla de Salto ! Q004 Erequencis maxme 00.00Hz 63497
PE&-10 Freguéncla de Calte 2 0.00Hz- Frequéncia maxima 00.00Hz 63498
Afrequéncia cefiida & menor do gue | O <era ne Iimite de frecudncla nfericr
= I 1 par
P8-14 :‘0':;:'”0';:""9“ ae tecuencls 2 ::ﬂ.!’ndc em veckace zers 0 63502
P8-15 Cantmie de afundamenta 0. 00Hz~10. 00Hz 00.00Hz 63503
P8-16 ;’:m:,:;' acumtalia ce chedda| Oh~65000h Oh 63504
P8-17 Defina » cperagdo acumulstva Oh~65000h Oh 63505
P8-18 Seieclo de proteclo ce imicalizagso ? :'l:'.a;:t:abo 0 63506
P8-19 Deteceo te frequéncia Valie (Fom) | O 0 teauéncls mazima 50.00Hz | 63507
P8-20 iDetecqlo de frequéncia hysteres s valor] 0.0%~10C.C2|FOT! nivel 5.0% 63508
P8-21 :\'v::x«u atnge & largura ce 0.0%w100.0% frequencla maxima! 0.0% 63509
P8-25 :"::':".:::*"i“ 1e simbar 0 0Hz-rmqueNCE Mttt 0.00Hz 63513
PBZ26 | Nniodeisamnttod i s 0.00Hz | 63514
Pontcs de frecaéncia de comvtaglc
P8-27 Friceidade de comrida terminal - nvaldo fvaldo 0 63515
P8-28 Vaior de ¢80 oe i (FOT2| 0.0Hz @ e 50.00Hz 63516
P8-29 :,:::::g:mme - 0.0%~100.0% {nivel FDTZ) 5.0% 63517
PRS0 [t s | asimesmutncumeme 50.00Hz | 63518
P8-31 'l;::u“":‘: ';':l"‘hl .::::"“S‘c de 0.0%~100.0% {frequéncls maxima) 0.0% 63519
P8" 32 Valkee de delef.gle de frequéncia de 2.0Hz Sncia maxie 50.00HZ 63520

<hegade arstraria 2
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P8-33 Frequéncia de chegada arbitraria| 0 0%~100.0% (frequéncia méxima) 0.0% 63521
Largura de deteccéo 1
P8-34 Deteccéo de corrente nivel zero 0.0%~300.0% 5.0% 63522
Pa-35 Deteccéo de corrente atraso zero 0.01s~600.00s 0.10s 63523
P8-36 ﬁﬁr?]rizgnte de sadda excede 0.0%| (ndo detectado) 200.0% 63524
L Tempo de atraso de deteccéo de
p8-37 excesso de corrente de saida 0.00s~600.00s 0.00s 63525
P8-38 Chegada de arbitraria atual 1 0.0%~300.0%(corrente nominal do motor) 100.0% 63526
PB-39 | readadeariranaauall g ge,~300.0%(corrente nominal o motor 00% | 63527
P8-40 Chegada de arbitraria atual 2 | () 094~300.0%: (corrente nominal do motor) 100.0% 63528
PB8-41 Chegada de arbitraria atual 2 0.0%~300.0% (corrente nominal do motor) 0.0% 63529
P8-42 Selecéo de fungéo de 0: invalido 0 63530
temporizacédo 1. valido
0: configuracao P8=44
1:Al1
P8-43 Selecéo de tempo de execucéo % ﬁ:é i 63531
Nota: o intervalo de entrada analdgica
corresponde a P3-44
P8-44 Tempo de execugéo 0.0Min~6500,0Min 0.0Min 63532
Al1 limite inferior do valor de
P8-45 protecéo de tenséo entrada 0.00v-P8-46 3.10v 63533
PO-48 | anas o | PE4S~10.00V 6.80vV | 63534

P8-47 Temperatura do médulo atingido 0°C~100°C 75C 63535
_ i s 0: o ventilador gira durante a operagéo
P8-48 sC:;l:re(;E & vvfrﬁﬂ?fé’r’) {peancie 1: 0 ventilador continua funcionando 0 63536
P8-49 Frequéncia de despertar T;:i::i:da d?;;))r:: O()P el i 0.00Hz 63537
P8-50 Tempo de atraso para acordar 0.0s~6500.0s 0.0s 63538
P8-51 Frequéncia do sono 0.00Hz~ Frequéncia de despertar (P8-49) 0.00Hz 63539
P8-52 Tempo de atraso do sono 0.0s-6500.0s 0.0s 63540
P8-53 | Sonfiguiacko de fora de chesada | 0.0Min~6500.0Min 0.0Min | 83541

P9-00 Selegdo de protecdo contra 07 Desativar 1 63744
sobrecarga do motor 1. Ativar
Ganho d teca t =
PO-01 | rcamadomotor 0.20~10.00 1.00 63745
Pg-02 ::naotgrde aviso de sobrecarga do 50%~100% 80% 63746
P9-03 Ganho de parada de sobretensdo | (~100 0 63747
Sl i i 200.0~2000.0V
ensdo de acdo de parada de
PO-04 | s P 220V:380V 63748
380V:.760V
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P9-05

Ganho de Stall Ovecurrent

0~100

20

63749

P9-06

Protecdo da barraca de excesso

100%~200%

150%

63750

P9-07

Selegdo de protegdo contra curto
circuito aterramento

0: invalido
1: vélido

63751

P9-08

Tensdo de acdo de frenagem
dinamica

200.0~2000.0V

220V:380V
380V:700V

63752

P9-09

Tempos de redefinicéo automatico de falha

0~20

63753

PS-10

Selecdo de acdo de falha do fazer
durante a redefinicdo automatica

da falha

0: nenhuma acéo
1. acé@o

63754

P9-11

Tempo de intervalo de redefinicdo
automatico da falha

0.1s~100.0s

63755

P9-12

Selecdo de protegdo contra perda
de fase de entrada

0: Desativar
1: Ativar

63756

P9-13

Selegdo de protegdo contra perda
de fase de saida

0. Desativar
1: |Ativar

63757

P9-14

Primeiro tipo de falha

P9-15

|Segundo tipo de falha

P9-16

Terceiro tipo de falha (mais recente)

9:

1

1
0
1
2
3
4:
5
6
7
8

* Ativar

- sem culpa

: reservado

: Sobrecorrente de aceleracao

: Sobrecorrente de desaceleracdo
Sobrecorrente de velocidade constante
: Sobretenséo de aceleracdo

. Sobretensao de desaceleracdo

: Sobretensdo de velocidade constante

- O resistor do buffer esta sobrecarregado
Subtensdo

0: Sobrecarga do inversor

11: Sobrecarga do motor

1
1

2: perda de fase de entrada
3: perda de fase de saida

14: Sobreaquecimento do modulo

1

5: Falha externa

16: Anormalidade de comunicacdo
17: O contator & anormal

18: Deteccdo de corrente anormal
19: Ajuste anormal do motor

20: Reservado

2

1: Excecdo de leitura e gravacdo de parametros

22: O hardware do inversor € anormal

23: Curto-circuito do motor para o aterramento
24: Reservado

25: Reservado

26: Tempo de execucdo chega

27: Falha definida pelo usuario 1

28: Falha definida pelo usuario 2

29: O tempo de ligar chega

30: soltar carga

3

1: Feedback PID perdido durante o tempo de execug

40: Tempo limite de corrente rapido

4

1: Mude o motor enquanto estiver funcionando

42: O desvio de velocidade € muito grande
43: Velocidade excessiva do motor

45. Reservado

51. Reservado

63758

63759

63760
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Frequéncia do terceiro Falha

P9-17 (mais recente) 63761
- Atual na terceira falha
P9-18 (mais recente) 63762
- Tensédo do barramento na terceira
P9-19 |falha (mais recente) 63763
Status do terminal de entrada na
P9-20 terceira falha (ultima) 63764
Status do terminal de saida na
P9-21 terceira falha (ltima) 63765
Status do inversor na terceira
P9-22 falha (mais recente) 63766
Tempo de ligar na terceira falha
P9-23 (mais recente) 63767
Tempo de atividade na terceira
P9-24 falha (mais recente) 63768
P9-27 Frequéncia na segunda falha 63771
P9-28 Corrente na segunda falha 63772
P9-29 ;elgzéo do barramento na segunda 63773
w Status do terminal de entrada na
P9-30 segunda falha 63774
= Status do terminal de saida na
P9-31 segunda falha 63775
Status do inversor na segunda
P9-32  |pina 4 63776
Tempo de ligar na segunda
P9-33 | faha Y 63777
Tempo de operac¢do na segunda
P9-34 falha 63778
P9-37 Frequéncia na primeira falha 63781
P9-38 Corrente na primeira falha 63782
Tensdo do barramento na
P9-39 primeira falha 63783
Status do terminal de entrada na
P9-40 primeira falha 63784
Status do terminal de saida na
P9-41 primeira falha 63785
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P9-42 Status do inversor na primeira falha - 63786
P9-43 Tempo de ligar na primeira falha = N 63787
P9-44 Tempo de execucao na primeira falha — . 63788
Sobrecarga do motor de bits (11)
O: parada livre
1: Pare de se acostumar com o modo de desligamento
g 3 5 2: Continue correndo
Selecdo de acdo de protecao i
P9-47 Perda de fase de entrada de dez digitos (12)
contra falhas 4 Cem bils: perda de fase de saida (13) 00000 63791
Mil bits: perda de fase de saida (15)
Dez mil bits: perda de fase de saida (16)
Continue executando a selegéo de frequéncial Forum ha Ui ac operas=o ditdl
1 execucdo na frequéncia definida
P9-54 pmicasoidetalha 2: corra na frequéncia do limite superior 0 63798
3. Execute no limite de frequéncia inferior
P9-55 Frequéncia de backup normal '6:,%2—61)00.0% (100.0% corresponde a frequéncia maxima 100.0% 63799
0: invalido
P9-59 Selecdo de agdo de falha de 1 desacelerar 0 63803
energia instantanea 2 desacelere para parar
Tensédo de julgamento de suspensad
P9-60 de acdo de interrupgao P9-62~100.0% 100.0% 63804
de energia instantanea
Recuperagdo instgnténea de tensdo|
P9-61 de falha de energia 0.00s~100.00s 0.50s 63805
Hora do julgamento
P9-62 Tensdo de julgamento de acGo de | g 9o5~100.0% (Tensdo padrédo do barramento) 80.0% 63806
falha de energia instantanea ) : .
Opgcédo de protecdo contra queda 0: invalido
P9-63 de carga 1: valido 0 63807
P9-64 Nivel de detec¢do de queda de carga | (). 0~100.0% 10.0% 63808
P9-65 Tempo de deteccéo de queda de carga | (), 0~60 Os 1.0s 63809
0: configuragdo PA-01
1: Al
2: Potenciémetro nativo Al2
PA-00 Fonte dada PID 3: Potenciémetro externo do teclado Al3
4: Configuracdo de pulso de entrada HDI (DI5) 0 64000
5: Comunicagdo dada
6: Instrucdo multissegmento dada
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PA-01 Valor PID fornecido 0.0-100.0% 50.0% 64001
0: Al
1: potenciémetro local A12
2: Potencidmetro externo do teclado Al3
3:Al-AI2
PA-02 | Fomedetessbackr | £ Corfouacac e puisodeenvada HOI (015 R
6: Al 1+A|2
7: MAXIA[1]|A]12))
8: MIN(AILAI2}
N 5 0 aca iti
PA-03 Direcdo de acéo PID b :gég f::e'g: 0 64003
PA-04 Faixa de feedback dada pelo PID 4  (~B5535 1000 64004
PA-05 Ganho proporcional KP1 0.0~100.0 20.0 64005
PA-06 Integracio de cal Ti1 0.01~10.00s 200s | 64006
PA-07 Tempo diferencial Td1 0.000~10.000s 0.000s | 64007
PA-08 Frequéncia de corte reverso PID 0.00~ Frequéncia maxima 2.00Hz 64008
PA-09 Limite de desvio PID 0.0~100.0% 0.0% 64009
PA-10 Limitador diferencial PID 0.00~100.00% 0.10% 64010
PA-11 PID dado tempo de mudanca 0.00~650.00s 0.00s 64011
PA~12 Tempo de filtro de entrada PID 0.00~60.00s 0.00s 64012
PA-13 Tempo de filtro de saida PID 0.00-60.00s 0.00s 64013
PA-15 Ganho proporcional KP2 0.0~100.0 200 64015
PA-16 | Tempo de integragio Ti2 0.01~10.00s 200s | 64016
PA-17 Tempo diferencial Td2 0.000~10.000s 0.000s 64017
Colidicaosds ticac de bars - 0: ndo toque )
PA-18 PID : v 1: Toque pelo DI terminal 0 64018
2: Alternar automaticamente de acordo com desvio
PA-19 glegvio de comutagdo de parametro 0.0%~PA-20 20.0% 64019
PA-20 Parametros PID de desvio 2 PA-19~100.0% 80.0% 64020
PA-21 Valor inicial PID 0.0~100.0% 0.0% 64021
PA-22 Tempo de retencéo do valor inicial PID 0.00~650.00s 0.00s 64022
PA-23 ;/:ilg; rgé;;n:,c;f::ilivo de devagdo de 0.00~100.00% 1.00% 64023
D iod ida invert
PA-24 Ol\;]:lso\:enfg:i;geswo e saida inverte 0.00~100.00% 1.00% 64024
Bit: separagdo integral
0: invalido
dez digitos: se deve interromper a integracdo apds a saida
PA-25 Propriedades integrais PID para o valor limite 00 64025
0: continuar a integracdo
1: pare a integragdo
PA-26 0.0% 64026

Valor de detec¢do de perda da saida
PID

0.0%: perda da saida ndo julgada
0.1~100.0%
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PA-27

Tempo de deteccdo de perda de
feedback PID

0. 0s~20. 0s

0.0s

64027

PA-28

Operacéo de desligamento PID

Configuracdo de frequéncia de

0: Ndo pare a operagdo
1: Parada de operacdo

0: Em relacdo a frequéncia central

1

64028

PB-00 oscilagdo método 1. Em relagdo a frequéncia maxima 0 64256
PB-01 Amplitudade de oscilagdo 0. 0~100. 0% 0.0% 64257
PB-02 Amplitudade de frequéncia de salto | 0, D~50. 0% 0.0% 64258
PB-03 Periodo de oscilacéo 0.1~3000.0s 10.0s 64259
PB-04 | e o ooctacis o™ ]0.1~100.0% 50.0% | 64260
PB-05 Comprimento definido 0~65535m 1000m 654261
PB-06 Comprimento real 0~65535m Om 64262
PB-07 Pulsos por metro 0.1~6553.5 100.0 64263
PB-08 Definir valor de contagem 1~65535 1000 64264

[ PB0g | mswuclomumsegmeno0 J1gss3s | 1000 | eazes |

PC-00 Instrucdo do Multisegmento 0 L100.0%~100.0% 0.0% 64512
PC-01 Instrucéo do Multisegmento 1 | 100.0%~100.0% 0.0% 64513
PC-02 | 'nstuciodoMullisegmento2 1400 0%~100.0% 00% | 64514
PC-03 Instrugdo do Multisegmento 3 |100,0%~100.0% 0.0% | 64515
PC-04 Instrucéo do Multisegmento 4 | 100.0%~100.0% 0.0% 64516
PC-05 Instrucdo do Multisegmento 5 | 100 0%~100.0% 0.0% 64517
PC-06 | Instrucdo do Multisegmento 6 |.100.0%~100.0% 0.0% 64518
PC-07 Instrucdo do Multisegmento 7 |.100.0%~100.0% 0.0% 64519
% ) 0: Desligamento nono final da (nica operacao
PC-16 Modo de operacdo PLC simples | 4. Mantgnha o valor final de uma Unica opgracéo 0 64528
2: Continue pedalando
Bit: Selecdo de memoria de alimentacdo de bits
e rm— ; 3 gen:_ memoria agé_s falha de energia
(0 4 : Desligue a memoria
PC-17 desligamento do PLC Dez dig?tos: Interromper a selecdo de memaria 00 64529
1: Desligamento sem meméria
2: Mmemoria de desligamento
PC-18 [ jomho de exeoicto Smeies 4o 10.0s(h)~6553.5s(h) 0.0s(h) | 64530
Selecdo simples de tempo de
- aceleragdo e desaceleracdo do
PC=19 segmento PLC 0 N 0-3 0 64531
PC-20 ,I'i@","f:g‘;‘;f;;@ simples do 1 0g(h)~6553.5s(h) 0.0s(h) | 64532
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lerazdo simpies de 1 segmenty
PLC 0 Selegdo ce femps

PC-21
@ desaceleragio 0~3 0 64533
PC-22  |lemeedeexecxlodedsmomentss | g 0s(h)~6553.5s(h) 0.0s(h) | 64534
P23 | aoaite: | 048 0 64535
PC-24 I:;“"":n‘::“;:‘:f:" Wasiends 3 0.0s(h)~6553.5s(h) 0.0s(h) 64536
PC-25 [P viesiodenmes | 03 0 64537
ce cevaceleraglo
PC-28: | RN ancuieveene el 0.0s(h)~6553 5s(h) 0.0s(h) | 64538
Acelerago simples de 4 segmentos
e PLE ¢ sel
RG-2T | 0~3 0 64539
PC-28 | Ramedssmene sl 0.0s(h)~6553.5s(h) 0.0s(h) | 64540
AceleragSo simples de S segmentos
PC-29 :'\-i:“‘:':x‘g tereo 0-3 0 64541
PC-30  |[regmemssdorie oot 0.0s(h)~6553 5s(h) 0.0s(h) | 64542
PC-31 Aceleragho simples de € segmentos
- [
a.i:“s::ox:‘:w 0-3 0 64543
PC-32  |leneemeieries %7 | 0,08(h)~6553.5s(h) 0.0sth) | 64544
x R 5
PC-33 | Pio e ssiecto e temco 0-3 0 64545
de cesaceleragho
0: s (segundos)
PC-50 Tempo de exacuclo simpies do FLC 1+ h (horas) 0 64562
0: Cadige de fungao P0-00
1- Al
2: Poténciometro Al2
3: Como um paténciometro de teclado exteme
PC-51 Instrugdo o2 Multisegmentos | & Byieq de entrada HDI 0 64563

5:PID
6: Frequéncia predefinida (B0-08)
PARA CIMAS PARA BAIXO para ser modificado

{6, A00BE S 5: 9600BPS
1:/'600BPS 6: 19200BPS
PD-00 Taxa de transmissdo 2. 12008BPS 1 5 64768
7: 38400BPS
3: 24008PS 8: 57600BPS
4: 4800BPS <
0: Sem paridade {8-N-2)
1y 1: Paridade igual (8-E-1)
PD-01 i’ 2: Sem soma de verificagao (8-0-1) 3 64769
3: No checksum ((8-N-1)
PD-02 Encerago local 1~247 1 64770
PD-03 Airaso o2 resposta 0~20ms 2 64771
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PD-04 Tempo Emite de comunicago| 0.0 (Invakido ), 0.1s~60.0s 0.0 64772
3 Bit MODBUS
PD-05 s:m::;:;f;":: t:;:,z, 0: Protocole Modbus nio padric 1 64773
1: Protocole Modbus padrac
Comunicagac leia a
PD-06 t.goluqso atual 0:0.01A 1:0. 1N 0 64774
PD-07 Reserva - 0 64775
PP-00 Senha do usuario 0~65535 00000 7936
0: Sem operagac
1. Restaure os parametros de fabrica, excluinde
L E % 0s prametros do motor 7037
PP-01 Inicializag3o de parametros | 2: |nformagdes claras de registro 000
3: Restaure os parametros de fabrica inchuindo
0s parametros do motor
Bit: Selegao de exibicao do grupo BIT U
0: Sem exibigio
Selegic de exibigio do grupo | - EXibigac . <
PP-02 de parametros de funcio Dez digitos: agrupe uma selegae de exibicao 1 7938
0: Nac exibido
1z Exibigao
PP-04 Modificagae do cadigo de 0: Modificavel 0 7940
funglo alenuante 1: Nao modificavel
Frequéncia de limite supericr
A5-00 de comutagio PWN 0. 00Hz~15. 00Hz 12.00Hz | 42240
. - 0:Modulagae assincrona
A5-01 Metodo de modulagac PWN 1;Modulagio sincrona 0 42241
0: Sem compensagac
A5-02 Selegio ce moda de comprensagdol: Modo de compensagac 1 42242
@4 tempa morlo 2: Modo de compensagac 2
0: PWN aleatdrio & invalido
A5-03 Proasdiads I ama o 1~10:PWNfrequéncia de cuidadores aleatoria 0 42243
5 0:Desabiltado 44
AS5-04 Limite raploo de aluguel nacizaco | - SER 1 422

A5-05 Compensagdo de detecgdo atua | 0~100 5 42245
" Configuracao do ponto de -

A5-06 subb .M&’? 60.0~140.0% 100.0% 42248

Selegio do modo de 0:N&o otimizado
A5-07 otimzagae SVC 1:Mado de ctimizagdo 1 1 42247
2:Modo de otimizagdo 2

A5-08 Ajuste de tempo morio 100~200% 150% 42248
2 Configuragio do ponto de 2l

A5-09 prkin A & 200.0~2500.0V Modelo | 42249
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Uo-00 Frequéncia de operagéo (Hz) 0. 01Hz 28672
uo-01 Definir frequéncia (Hz) 0. 01H2 28673
U0-02 Tens&o do barramento (V) 0.1V 28674
Uo-03 Tenséo de saida (V) Vv 28675
Uo-04 Corrente de saida (A) 0.01A 28676
uo-05 Poténcia de saida (KW) 0.1KW 28677
U0-06 Toque de saida (%) 0.1% 28678
uo-07 Status de entrada DI 1 28679
uo-08 Status de saida DO 1 28680
uo-09 Tens&o Al1 (V) 0.01v 28681
uo-10 Tens&o Al2 (V) 0.01v 28682
uo-11 painelAlS o 0.01V 28683
uo-12 Valor de contagem 1 28684
Uo-13 Valor do comprimento 1 28685
Uo-14 Exibicdo de velocidade de 1 28686
uo-15 Configuracédo PID 1 28687
Uo-16 Feedback PID 1 28688
uo-17 Estagio PLC 1 28689
Uo-18 | Fretnciads puo e 00tkHz | 28690
Uo-19 | ade o1ty i Rnaicn
uo-20 Tempo de execugéo restante 0.1Min 28692 |
Uo-21 Toda tens&o antes da chegada 0.001V 28693
uo-22 Voltagem antes da correcéo Al2 0.001V 28694
Uo-zs [Fone poinckmansdeyoteoon 0001v_| 28695
uo-24 Velocidade da linha 1m/Min 28696
uo-25 Tempo de energia atual 1Min 28697
Uo-26 Tempo de execugédo oument 0.1Min 28698
un-27 Entrada pulso frequéncia HDI 1Hz 28699
Uo-28 Configuragé@o de comunicagéo 0.01% 28700
uo-30 Exibicéo X frequéncia principal 0.01Hz 28702
uo-31 Frequéncia auxiliar Y exibir 0.01Hz 28703
Uo-32 \rglrn\‘/g:?; de enderecgo de 1. 28704
Uo-35 Taxa de toque (%) 0.1% 28707
Uo-37 Angulo do fator de poténcia 01" 28709
U0-39 Reserva 1V 28711
UD-40 Reserva 1V 28712
Uo-41 fEJ:}iE’iEaQOQOD'intuntiva do status da 1 28713
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Exibigao intutiva DO Status 2
U0-42 de or‘\}ttada 1 28714
Exibicao visual do status da -
U0-43 | e D (0140) ! 28745
= Exibigao visual do status da <
UD-44 fungfo DI2 (41~80) 1 28716
Uo-45 Detalhes do acidente - 1 28717
Uo-59 Definir frequéncia (%) - 0.01% | 28731
U0-60 Frequéncia de execugdo (%) - 0.01% | 28732
Uo-61 Status do inversor - 1 28733
uo-62 Caodigo de faha atual = 1 28734
Uuo-65 Limite superior de toque - 0.1% 28737

12 Alarme de falha e contra-medidas

O inverser FST200 tem um total de 24 mensagens de aviso & fungdes de protegie. Assim que ocorrer uma falha, a fungao de protecio
funcionard, ¢ inversor interrompera a saida. ¢ contate do relé de falha do mversor funcionara e © cadige de falha sera exibide ne painel
de exibigio do inversor. Antes de procurar o servico, 0s usuancs podem realizar o autcexame de acordo com as instruges nesta secao.
analisar a causa da falha e descobrir a sclugdo. Se pertencer aos motives descritos na caixa pentihada, procure servigo e entre em
contate com o agente do inverser que Vooé comprou ou entre em contate diretamente com nossa empresa.

Entre as 21 mensagens de aviso, Er22 € um sinal de sobrecorrente ou scbretens3o de hardware. Na maioria dos casos, uma falha de
sobretensao de hardware faz com que o En22 alarme.

1° 0 orcult de saida co Inversar & em 1: Eimine fainas perifericas
surta-clreulla 2 Instale o reator ou ¢ Nitro de $akaa
2 Aflagio do motor & 3o Inversor & multo longal ;m%:u?ngodmn‘::l A A vl o
Profegdo ¢a unidage 3 Sobreaquecimento do méduio . P
Em01 | 4: 0 ganne Interno do inversor esta solto 4- Conecte o20s 05 cabos
inversara 3 »
5 A placa ge controle peincipal & ancrmal 5: Suparte técniod Seck
5 A placa 20 molersta ¢ anormal §: Suporte tecnioo Seck
7 0 mogdulo nversor & anormal 7: Suporte tecnioo Seck
1" Ha aterraments ou curie-clreuito no clrculto | 17 Ellmine falhag peritéricas
@@ salda do Inversor 2 Execute 3 kieniificagdoso paramelro oo motor
2: 0 modko de controle € vetorial e nenhuma 3: Aumente o lempo de aceleragao
Kdeniticago te parametro & r2alizada 4: Ajuste o forque de elevagdo manual ou a curva VIF
Bobisotmenie de 3. 0 tempo o= aceieragio & multo curto 5:AJusie 3 1en5&0 para a faixa normal
O e T e T i o e
n3o ¢ adequa
5:A tens;g & palxa 7. Cancelar carregamento regenino
5. Ligue o molor rotative 8. Selecione o Inversor com um nivel de poténcia malor
7: Carga subtta ourante a apleragdo
8: A selecdo do Inverser & mullo peguena
1. Ha aterramente ou curie-clrcuito no clreulto | 1- Ellmine falhas mcu
ge salda 4o Inversor 2 Execute a kien 0 COs paramelras do mater
20 mo&ge controle & vetarial e nenhuma 3:Aun;me‘o leg;po de desaceleragio
genificacdo oe parameto e realzada 4. AJuste 3 1ensao para a falxa normal
Sobrecorrente de 30 tem‘go de desaceleragio & muito curto 5: g’:ncetar carregamenta regentno
sesaceleracdo Erm03 14 Atensde e kw & Instale a unidade ce Trenagem e o resistor
5. Carga suslla appled curante a desacekeragio
& Nenhuma unicade de frenagem e resistor
de frenagem estao Instalados
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1. Ha aterramento ou curia-cireuita no clrculto
de salda do Inversor
2.0 moda de controle € vetorial e nenhuma

1. Elimine falhas pentéricas
2 Execute 3 kzentificagdo cos parametras do maior
3 Ajuste 3 1ensao para a falxa normal

Sobrecorrente de Er04 4 Canc
wgentiticacdo oo tro & realizada elar carregamento regentno
velocidade constanie 3 Atenzio e Da&aaram! 5. Use um conversor de fraquéncia com um nivel de
4. Ha uma carga repentina curante a cperagdo?| Foténcia makr
5. A selegae do Inversee & mulls peguena
1:Atensdo ce entrada & mulic alta 1:AJuste 3 lensde £ara a falxa normal
2 Durante 0 pracesso de aceleraglo, NA LMa | 2. Cancele a energia extema ou Instake o resisior de
Sotretensdo de Er05 | 10763 externa que Impulsiona o motor & funcio- | frenagem
aceleragda -nar 3 Aumenle o flempo de aceieragao
3: Tempo de aceieragio curto 4: Instale a unidade ce frenagem e o resistor
4 Nenhuma unicade de frenagem e resistor
@@ renagem estao instalados
10 vollage ce enfrada & mallo ana 1 Ajuste a tensdo para a falxa narmal
2. Durante 0 pracesso de aceleraglo, A Lma | 2 Cancele a energia extema cu Instale o resistor de
Sotretensdo ce Emr06 externa que leva o motor 3 funclonar frenagem
desaceleracas 3: Tempo de aceleragao curto 3 Aumente o fempo de aceleragao
4: Nenhuma unicade de frenagem e resision | 4- nstale 3 unidade ¢2 franagem e o resisior
de frenagem estdo instalados
1:Auste ¢ vallage para ¢ ntervaio nermal
Sobeetensdo de E $: Alenedo de eniada & mulio M 2: Cancele a enargia exlema oy Instaik o resisior
FaOCIaRSS ConbLIe 07 | 2 Ac fazer a operagdo, ha uma farga externa Ok efader
que leva o molor a funclonas e
Contrete a talna 1 Atensio ce entrada nde esta dento da 1. Ajuste 3 tensdo para o Intervalo exigido pela
e energla Em08 | fawa espeaticada espocinzagho
1 Faina ce redefiniclo
1° Falna ce energla Instantanea 2 Ajuste 3 1ensao para a falxa normal
2. Atensdo ce entrada do Inverser ndc esta
Faiha ge subtensdo | Em09 | gentro da faixa exigida pela especiicagio 3: Procure suporte tecnico
3.Atfensao ¢o barramenio & anormal
4. A ponte retificaciora 2 o buffer 4. Suporte Wcnios Seox
5. Procure suporie técnico
§. Suparte tecnico Seck
12 Se 0 0 1adm & muito grande ou se o Motor | 1 Reduza a cama e verifique o moter e a condigde
Sobrecarga do Emr10 0412 tlogueaco mecanica
Inversar 2: A selegdo do Inversor @ mullo paguena 2. Selecione um Inversor com um reglsiro de energla maiod
i: ’;:?:90“1'3.930 “‘;ﬂp:;",“e"" de protegda do | 1 petina este parametro cometamente
mator P3-01 ¢ apropriadar R carga o ver lof ¢ a
SOU?WOO Errtd 2:Se o anuncko @ muite grande ou se © molar f,,e;‘,‘,,“;“ TRS IR o Tk 2 candida
nata r €513 tlogueaco . rcom n maler
3:Aselecdo do Inversor @ multo peguena P ISIERTIRESSL SO FOOE U I a0
;h:rmr de alimentagha de enlraca titasica & [ 1 \ernque e elmine proalemas em clrautos perterioos
Suporte enioo
::{::g' Q28 | £rr12 |2 Aplaca 3o molorista & anormal § p,‘f;,e su;ono tecnico
3. Aplaca de protegao oontra ralos & anormal | 4 procure asole feenlco
4: A placa de conirale principal & anormal
1- 0 fic ge chumbs do Inversor para o motor & | 1° Elmine falhas penréricas
Perda ce fasa de anermal 2. Verifque se os encolamentos infasicos do matar
saida Err13 |2 Asaica trasica 530 Normals e soluclone probiemas

3. A placa 0 molorsia @ anormal
4: Excecdo do modulo

3: Procure sugarie tecnico
4: Procure suparie tecnico
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T

1. Atemperatura ambiente € muito alta
2: O duto de ar esta bloqueado

1: Abaixe a temperatura ambiente
2: Limpe o duto de ar

gobrgqul.leqmemo Err14 3: O ventilador esta danificado 3: Substitua o ventilador
Q:MOCuI0 4: O termistor do modulo esta danificado 4: Substitua o termistor
5: O modulo inversor esta danificado 5: Substitua 0 mddulo inversor
s . 1: Sinal de falha externa de entrada DI do i g
Falha no dispositivo | Err15 terminal multifuncional 1: operacéo de reinicializagao
externo 2: Sinal de falha externa de entrada da funcao 2: operacéo de reinicializacéo
de E/S virtual
1: O computador host ndo esta funcionando
corretamente 1: Verifique a fiagdo do computador host
Falha na Errl6 2: A comunicacéo € anormal 2: Verifique o cabo de comunicacgéo
comunicacéo 3: reservado 3: Defina corretamente o tipo de cartdo de expansao
4: O parametro de comunicacéo PD de comunicacéo
A sessao do grupo esta incorreta 4: Defina corretamente os parametros de comunicacéo
1: A placa do driver e a fonte de alimentacéo A :
Contato de falha Err17 s&0 anormais 1. Substitua a placa do driver ou a placa de alimentacao|
2- O contator é anormal 2: Substitua o contator
Falha de detec¢do | Err18 1: Verificar a anormalidade do dispositivo Hall| 1: Substitua o dispositivo Hal
atual 2: A placa do motorista é anormal 2: Substitua a placa do motorista
_ 1. Os parametros do motor n&o séo definidos | 1: Defina os parametros do motor corretamente de
Falha no ajuste Err19 de acordo com a placa de identificacéo acordo com a placa de identificacdo
do motor 2: O processo de identificacéo de parametros| 2: Verifique o fio de chumbo do inversor para o motor
expirou
EEPROM falha Err21 1: O chip EEPROM esta danificado 1: Substitua a placa de controle principal
Falha do hardware | Epr22 1: Sobretenséo existe 1 lidar com falha de sobretensao
do inversor 2: Ha uma sobrecorrente 2: Manuseie de acordo com a falha de sobrecorrente
ggzgigafa falha Err23 1. O motor esta em curto-circuito até o ch@o | {- Sybstitua o cabo ou o motor
O tempo execucdo | Err26 1: O tempo de execucao acumulado atinge o| 1. Use a funcao de inicializacéo de parametros para
cumulativo atingiu valor definido limpar as informacdes do registro
A A : 1: operacao de reinicializacao
e 1: Insira o sinal do usuario = % bt b
Falha definida pelo Err27 2: Insira o sinal de falha definida pelo usuario 2: operacéo de reinicializacéo
usuario 1 através da funcao virtual 10
ini 1: Insira o sinal do usuario 1: operagéo de reinicializacao
5:llj?rigeznmda pelo | Err28 2: Insira o sinal da falha 2 definida pelo usuario | o- ogeragéo de reinicializagéo
através da funcdo virtual 10
O tempo de energia : ; 2 . Tttt &
% atingeg al Err29 |1 Otempo de energia cumulativo atinge o |1Im'~;2$ :sf:‘nnfg?;:gﬁlerz‘slccljzl?:giés?rge parametros para
falha valor definido
Falha naquedade | Err30 | 1: A corrente de funcionamento do inversor é | 1: Confirme se a carga esta desconectada ou se as

carga

inferior a P9-64

configuracdes de parametros de P9-64 e P9-65 estéo
em conformidade com as condi¢des operacionais reais
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Falha de perda de
feedback PID durante
o tempo de execucao

Er31

1. O feedback PID é menor que o valor
definido de PA-26

1: Verifique ou defina o sinal de feedback PID
PA-26 para um valor apropriado

Falha de limitacéo de
corrente onda a onda

Emd0

1. Se a carga é muito grande ou se o motor
esta bloqueado
2: A selecéo do inversor € muito pequena

1: Reduza a carga e verifique o motor e a condicao
mecanica
2: Use um inversor com um nivel de poténcia maior

Falha do motor do
interruptor durante a
execucao

Errd1

1: Altere a selec¢ao atual do motor através do
terminal durante a operacé&o do inversor

1: Troque o motor depois que o inversor parar

Falha de temperatura
excessiva do motor

Errd5

1: A fiagdo do sensor de temperatura esta
solta
2: A temperatura do motor € muito alta

1: Detecte a fiagdo do sensor de temperatura e
solucione problemas

2: Reduza a frequéncia do transportador ou tome
outras medidas de resfriamento para aquecer o motor

Posicéo inicial errada

Er51

1: O desvio entre os parametros do motor e o
real € muito grande

1: Confirme novamente se os parametros do motor
estdo corretos. focando se a corrente nominal esta
definida muito pouco
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